
Extended Reach Drilling (ERD)

КОМПЛЕКС РЕШЕНИЙ В СТРОИТЕЛЬСТВЕ СКВАЖИН С БОЛЬШИМ 
ОТХОДОМ ОТ ВЕРТИКАЛИ



ПРИМЕНЕНИЕ СКВАЖИН БОВ
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ЭЛЛИПСОИД НЕОПРЕДЕЛЕННОСТИ

Положение 
географического и 

магнитного полюсов 
земли не совпадают
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СМЕЩЕНИЕ МАГНИТНОГО ПОЛЮСА 
ЗЕМЛИ С 1600 г.



РАСЧЕТНАЯ СХЕМА ДЛЯ ИССЛЕДОВАНИЯ ДИНАМИКИ 
СИСТЕМЫ «ДОЛОТО - ВИНТОВОЙ ЗАБОЙНЫЙ ДВИГАТЕЛЬ - 

КОЛОННА БУРИЛЬНЫХ ТРУБ»
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ИЗМЕНЕНИЕ ВИБРОУСКОРЕНИЯ И АМПЛИТУДЫ КОЛЕБАНИЙ С 
ТРЕХПОЗИЦИОННОГО АКСЕЛЕРОМЕТРА И ГИРОСКОПА



ИССЛЕДОВАНИЕ ДИНАМИКИ СИСТЕМЫ «ДОЛОТО - ВИНТОВОЙ 
ЗАБОЙНЫЙ ДВИГАТЕЛЬ - КОЛОННА БУРИЛЬНЫХ ТРУБ»

Условия задачи:

Решение задачи:



ИЗМЕНЕНИЕ УСРЕДНЕННЫХ (ПО ВСЕЙ ДЛИНЕ КОРПУСА) 
АМПЛИТУД ПРОДОЛЬНЫХ И ПОПЕРЕЧНЫХ КОЛЕБАНИЙ В 

ЗАВИСИМОСТИ ОТ МОМЕНТА НА ВАЛУ ВИНТОВОГО 
ЗАБОЙНОГО ДВИГАТЕЛЯ ДГР 178М.7/8.37 

(ПРИ Q CONST=0.03М3/C)

ГРАНИЦЫ АВТОКОЛЕБАНИЙ СИСТЕМЫ 
«ДОЛОТО – ВИНТОВОЙ ЗАБОЙНЫЙ ДВИГАТЕЛЬ – 

КОЛОННА БУРИЛЬНЫХ ТРУБ»


