Multimodal dasimalarda yuklema, bosaltma, miivaqqati
saxlamada(anbarda) istifada edilon anbar avadanligi vo
WMS sistemi




Yiikkloma - bogaltma va anbar avadanhginin
siniflori

Tayinata uygun olaraq boliiniir;

[ texnoloji avadanhglar (xtsusi
olaraq saxlama va bir sira
anbar amaliyyatlari G¢un
nazardo tutulmusdur)

0 galdirici vo nagliyyat
avadanhgi (yiklema ve
bosaltma, mallarin
yerdayismasi,
gablasdiriimasi, iSinin
avtomatlasdirilmasi ve
mexanizasiyas! Uclin nazarda
tutulmusdur).




texnoloji avadanliglar bollindir:

* Biirbasa saxlama licln
nazoarda tutulan;

* lazimi saxlama Soraitini
(temperatur, ritubat, havaya
giris va s.) dastaklayan;

* yuklarin emali Gc¢un nazarda
tutulan (gisman emal,
cesidloma, gqablasdirma va s.).




Saxlama - Anbar avadanliglari

1. Texnoloji:
Muxtalif novlu konteynerlar;

Stellajlar ;

Istehsalat taralari (yesiklor, kisolor va s);
Paketlama vasitolori;

Bunker avadanligi (sepalenan yiklar li¢lin );
Coanlar (Maye yuklar tgtin )




Qaldirici — naqliyyat avadanhg

2. Biitiin texnoloji emaliyyatlari (boSaltma, yiiklema) yerine
yetirmak lcln hazirlanmisdir.

* Yuklema - bosaltma kranlari;

* Avto ( 10 tona dak ) ve elektro (2-3 tonadak ) yuklayicilar
* Qaldirnicilar ve avtohidroqgaldiricilar;

* Elektrokarlar (yuk vahidinin yerdayismasi arabalari );

» Stabellor ( 8 metradak hiindirliys yiklar yigmaq

* Transporter (100 kqdak adadi yuklari yerdayismasi l¢tin )
* Konveyerlaor.




Anbar avadanligi, funksional magsadlarina
gora asagidaki qruplara boliiniir.

3. Saxlama rejiminin saxlanilmasi tigiin avadanlig.temperaturu
saxlamagq li¢iin avadanliglar; kondisioner vae havalandirma
avadanlgu;riitubati saxlamagq li¢iin avadanliq;soyuq magazalar vo s.

4. Yiiklarin gisman voa ya alave emali iigiin avadanlq.
e Torazilor (hoar nov);
* Qablasdirma xatlori.
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Paletlarin xlisusiyyatlori

adadi ve taralanmig yuklarinin qablagdirilmasi va saxlanmasi ligiin istifad®
olunur

Yiik ayni yesiklarada, qutularda galars9, o, paletlara quragdirilir vo onlarla
birlikda raflarda saxlanilr.

Cox vaxt taxta althqlar 1200 * 800 mm, daha az - 1200 * 1000 va ya 1200 * 1100
mm 6l¢listind malikdir

NMANNaT «aspo painvans» MansaT «ERDO CTanaapT™s»

Manner «FIN» 12007000
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Yesik poddon

Metal poddon



STELLAJLAR

* Yuvali roflor - roflor saquli arakasmaloarla ayrilrr.
Kicik mallari fordi gablagsdirmada, qutularda ve ya
gablarda saxlamagq ligiin istifado olunur.

* Yesik roflor - qutular ¢ox kicik mallarin saxlanmasi
ticiin qutulardir - radio komponentlori, dormanlar va
S.

o Agirliq raflari - yiik raflaeri mailli olur va yiik caziba
glivvasinin tasiri altinda harakat edir. Boyiik
anbarlardaki, althqlar 6z agirhgi altinda harokat
edon paletlor iigciin dayaq kimi istifado olunur.




Yuvali stellaj

Qravitsaiya stellaji



¢ Cneuuaanble cmesuiaxu npnMeHAarT A
XpaHeHNA onpenerieHHbIX BNAO0B TOBAPOB.

 Cmoey4Hble cmeJisia)ku COCTOAT U3
rOpn3oHTarIbHOM paMbl U YKPEnMeHHbIX Ha He
CTOEK.

* B KOHCO/IbHbLIX cmesnnaxax rpy3oHecyLwnmMmu
anemMeHTaMun ABMATCA KOHCOMU. Ha CTOeYHbIX U
KOHCOMbHbIX CTEMNMaXax pasMeLlatoT Ans
XpaHeHUs ANMHHOMEPHbIE rpy3bl (TPYObI,
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Xususi tayinath stellajlar




Yiklorin yerdoyisma avadanhg

e Yukqaldirici,

 Noagledici,

e Yuklomao -
bosaltma



Yukqaldiricialr

* Korpiilii kranlar
yukgoturma qabiliyysti |
30 tonadak, rels Gzra
harakat edir, aciq

meydanlarda yuklarin
yuklama bosgaldilmasi
Ucun istifado edilir




Yukqaldiricialr

e Avtomobil krani

Yikgoturma 3-45 ton,
25 m dak qaldira bilir

Mixtalif sepalanmis
yiklama
meyadncalarinda is
Ucun nazarda tutulub




Yiklorin yerdoyisma avadanhg

* Kran — stabell — yuklarin qapali meydanlarda
yuklarin bogaldimasi ve stabellacdirorak
yigilmasi tGglndir




Yiklorin yerdoyisma avadanhg

* Konsollu kran — kicik yuklarin yerdoayismasi
ucundur




Yuklorin yerdoyismasi avadanhgi -
bucurgad (Lebedka)

» Ol vo ya elektrik
intigalli 1 tondan
10 tona gadaer 4
-30 metr
hundurltaya
yuklarin ifigi ve
saquli garmaqgdan
asil sakildo
yerdayismasi Ucln
bucurgad




Yuklarin yerdayigsmasi
avadanligi - TAL

* Elektrik intigalh 1
tondan 10 tona
gadar yuklarin
ifiqi ve saquli
sokildo
yverdayiSmasi




* Qaldirici avadanhq
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Nagledici avadanliqlar

* Konveyerlar (konveyerlar) - adadi va qalag mallarin
uflgi ve maili harakati lcln istifada olunan,
mallarin gebulu va cesidlanmasi amaliyyatlarinda
istifade olunan, davamli isleyan elektrikli, hidravlik,
intigalu masinlar..
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Nagledici avadanliqlar

* Karusel mexanizmlari - yigma, ¢ceSidlama va
azaltma amaliyyatlarinda istifada olunu




* Nogql edici
avadanlgq :

e Elektro darticilar é:-”



* Noagl edici
avadanliq :
* Elektorkar

e Kitlasi 0.5-2.0
ton olan yuklarin
gisa masaafalor
yverdoayiSmasi
tcunddr.




* Noql edici
avadanliq :
e OI arabalari

e Kutlasi 0.25 -1 ton
vuklarin Gfuqi
yerdayismasi Ugln
nazordo tutulub




e Congalli avtoylikloyici
vuklarin harakeat
tarkiblerina
yvuklanmasi,
bosaldilmasi, anbarda
yigilmasi,
stabellagdirilmasi vo
s. Uclin nozarada
tutulub




4.4. VoopyaoBaHue Oans nepemMeLleHus

rpysos
 Yiikloama- bosaltma meydanga avadanligi : yiiklomo kérpiisii




Torazilor

Yuklarin multimodal daginmaisnda istifada edilan
torazilar bolundr:

Vaqon,

Avtomobil ,

Kran,

Mal material (platformali)
Stol Gsti




1. [pysonpuemsan nnarchopma

2. [laT4vIK TeHIOMETPHHECKHI

3, Nomewerne Becosoi

4, Koxrponep secosoit (KB 4) a
5. NepconanbHbiin komnsiotep MK %-;" "‘,

6. Mpunrep "7




Yiiklam® - bosaltma iglarind® son
texnologiyalar

e WMS (Warehouse Management System).




WMS — SISTEM NGDIR’?

0 (Warehouse
Management System,
WMS) — Anbari
Idaraetma Sistemi.

0 Miassisanin anbar / = N\
tasarufatinin ]
avtomatlagdirmasi vo OO Lo . ./ W .-
optimallagsdirmasinin | xpanan | »KaN
tomin edan informativ g, LI = A o,
sistemdir. o 4 | e

=) fa K

UNEC Beynalxalq magqistratura vo doktorantura markazi:Logistika Ph.d Talibov Ceyhun
01.03.2018 +994558480713



WMS - sistemin tatbiginda
maqsad nadir?

* Anbari operativ idara etma
* Mallarin yigilmasini

* Har bir malin anbarda yerlegsma yeri hagqinda
dagig malumat;

e Saxlanma vaxti kecan mallar hagqinda
maumat vo onlarin idara edilmasi;

* Anbar sahasindan istifadanin
optimallasdiriimasi



- AnbarmVeVrMi§ — sistemin is prinsipi
proseslarin
avtomatlasdirimasi
Ucun yuklarin va
proseslara uygun
olarag bolundar :

UNEC Beynalxalg magistratura vo
01.03.2018 doktorantura markazi:Logistika Ph.d
Talibov Ceyhun +994558480713



WMS — sistemin is prinsipi

[l Anbarin arazisi proseslarin
avtomatlasdirimasi G¢ln
yuklarin va proseslara
uygun olaraq bolindr :

[ Sistem tatbig
olunmamaisdan gabagq
sistemd anbarin

uvalarinin ol ;]Iri

e

) maqgistratura va
kazi:Logistika Ph.d
Talibov Ceyhun +994558480713

01.03.7



WMS - sistemin |§ prinsipl

0 Btlin gabul
olunan mallar
strixkodlasir

0 Butlin gabul,
anbarda dasima,
yerlasma bu strix
kod @sasinda
hayata kecirilir. e Bl et e

01.03.2018 doktorantura markazi:Logistika Ph.d
Talibov Ceyhun +994558480713




WMS — sistemin is prinsipi

[ Yiklama texnikasi
vo anbar iscilori
CIriS — CIXIS
oamaliyyatlarin
radioterminall
hayata kecirir.
radioterminal
komp serverld
olagadadir.

01.03.2018

Talibov Ceyhun +994558480713



WMS - sistemin is prinsipi
* Terminal vasitasi ,
= 43

il@ mallarin
strixkodu mallar

o
hagginda malumat . e

BAZA ya daxil Tm
edilir- inventarlagma ' =T}
aparilir. ‘_t"";”_‘:

e Sistem malin xarab
olmasin, anbardan
XYZ analizi ile
cixma tezliyin,
olcularin vas
muayyan edir, vo
lazimi yuvaya
gondarir.

UNEC Beynalxalg magistratura ve
01.03.2018 doktorantura markazi:Logistika Ph.d
Talibov Ceyhun +994558480713



WMS — sistemin is prinsipi

Yuvaya gondarma avtomatik
olaraq yuk dasiyan igcinin
radioterminalina etaplarla daxil
olur. Vo o gorikacak igi hayata
kecirmaya baglayir

01.03.2018

UNEC Beynalxalg magistratura vo doktorantura markazi:Logistika Ph.d Talibov Ceyhun +994558480713



WMS - sistemin is prinsipi

Yuvaya gondarma
avtomatik olaraq yuk
dasiyan iscinin
radioterminalina
etaplarla daxil olur. Vo
o gorukacak isi hayata
kecirmaya baslayir

UNEC Beynalxalg magistratura vo
01.03.2018 doktorantura markazi:Logistika Ph.d
Talibov Ceyhun +994558480713



WMS — S|stem|n |

Il
Sistem mallarin yerlesma = : § p
komandasin verarakan :
optimal dacima
marsgrutun, yiklama
avadanhgin, malin
olsilarina uygun yuvan va
s .avtomnatik yuklayiciya
gondarir.

A-10:02:1

emenyyatin yerine Hazeaune Homep Homep  Homep
ye tirilmasi yaceykanln sana  crennaxa  ceKkuMM  sipyca
strixkodunun skan

edilmasi ile tosdiq edilir.

UNEC Beynalxalg magistratura vo
01.03.2018 doktorantura markazi:Logistika Ph.d
Talibov Ceyhun +994558480713



WMS — sistemin hall etdiyi
-Mallarin gabulu meseleler

Malin onlayn gabulu,

« Strixkodlasdirma,;

+ Keyfiyyatin va kamiyyatin
*Anbarlasdirma
*Avtomatil yerlasdirma
*Eyni zamanda malin gabulu va bosaldilmasi
Sifarislarin gabulu.
Sifarislarin komplektlasdirmasi

UNEC Beynalxalqg magistratura ve
01.03.2018 doktorantura markazi:Logistika Ph.d
Talibov Ceyhun +994558480713



Hazirladi: Talibov.C

UNEC Beynalxalg magistratura vo
01.03.2018 doktorantura markazi:Logistika Ph.d
Talibov Ceyhun +994558480713



