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Fundamental
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Fundamental

Duplex Half - Duplex

Master Slave

Point-to-Point
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UART

Rx – линия приема данных. 

Tx - линия передачи 
данных. 

Universal Asynchronous Receiver-Transmitter
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UART

BaudRate – скорость 
передачи. 

DataBits – скорость 
передачи. 

Parity – бит четности. 

Stop bits – стоповый 
бит. 



6

UART

!!!!Интерфейс Point-to-Point!!!! 
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UART

!!!!Интерфейс Point-to-Point!!!! 
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UART



9

SPI
MOSI - Данные выходят из 
ведущего устройства и поступают в 
ведомое устройство. 

MISO - Данные выходят из 
ведомого устройства и поступают 
в ведущее устройство. 

CS - Выбор ведомого. 

CLK – Задающий тактовый 
сигнал. 
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SPI
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SPI
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SPI. Полярность и фаза
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SPI. Полярность и фаза
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SPI. Полярность и фаза



15

SPI
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SPI
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Everything -> SPI
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SPI
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I2C

SDA – линия 
передачи/приема 
данных. 

SCL - линия тактирования. 
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I2C
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I2C
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I2C
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I2C
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Conclusion

Если связать два устройства друг с другом – UART!

Если одно ведущее и все остальные ведомые – SPI!

Если ведущих больше, чем один – I2C!

!!! Земли должны быть согласованные !!! 
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Conclusion
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Choose on our own
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Choose on our own
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Thanks for your attention!
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