
1.26 Динамометрирование 
работы ШСНУ

Дисциплина «Технологии эксплуатации газовых и нефтяных скважин»
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В управлении процессом добычи нефти при помощи ШСНУ важнейшим 
источником информации о работе насоса являются данные 
динамометрирования. Динамограммы увязывают типоразмер скважинного 
оборудования, характеристику СК, глубину спуска насоса и динамический 
уровень, дебит скважины, обводненность и т.д.
Для получения динамограмм применяют:
• гидравлический динамограф ДГМ конструкции Г.М. Мининзона;
• электронные системы динамометрирования - позволяют 
контролировать больше параметров работы ШСН при 
динамометрировании и обрабатывать данные на ЭВМ.

Динамограф состоит из силоизмерительной части и записывающего 
устройства. Записывающее устройство может быть как графическим, так и 
электронным.

Динамограф ДГМ-3М
Динамограф СИДДОС-автомат
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Динамограф СИДДОС-автомат  позволяет решить следующие задачи:
• произвести оперативную диагностику работы подземного 
оборудования (утечки, коэффициент наполнения насоса, посадка 
плунжера и др.);

• вычислить плановый дебит скважины;
• Записать динамограммы в энергонезависимую память блока 
регистрации, а затем перенести на компьютер;

• обработать введённые данные на компьютере, сформировать и 
вывести отчёт на принтер со всей сопутствующей информацией;

• построить теоретическую динамограмму по данным на скважину.
Условные обозначения:
Ршт – нагрузка от веса штанг в жидкости;
Рж – вес столба жидкости в НКТ;
λ - деформации штанг и труб;

S – длина хода полированного штока;
Sпл – длина хода плунжера насоса;
т.1 – НМТ;
т.2 – начало движения плунжера вверх;
т.3 – ВМТ;
т.4 – начало движения плунжера вниз;
Линия (1-2) – восприятие нагрузки штангами;
Линия (2-3 )– рабочий ход плунжера вверх;
Линия (3-4 )– линия передачи нагрузки со штанг на 
трубы;
Линия (4-1) – рабочий ход плунжера вниз.
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Практические динамограммы
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Характерные особенности практических динамограмм
1. Волнистые линии – колебательные процессы в штангах, 

возникающих под действием динамических нагрузок.
2. Инерционные усилия вызывают поворот динамограмм относительно 

их нормального положения.
3. Искажение вида динамограмм за счет действия динамических 

нагрузок возрастают по мере увеличения числа качаний, длины хода 
штока и глубины спуска насоса.

4. Наиболее достоверная информация о работе ШСНУ может быть 
получена при помощи глубинных динамографов. Они 
устанавливаются непосредствен-но над плунжером насоса. 
Недостаток – необходимость проведения дополнительных СПО.

5. Линия веса штанг в жидкости (горизонтальная нижняя) записывается 
вручную после установки динамографа в НМТ, но перед снятием 
динамограммы.

6. Линия веса жидкости и штанг (горизонтальная верхняя) 
записывается вручную после снятия динамограммы в ВМТ.

7. Утечки в нагнетательной и всасывающей частях насоса вызывают 
закругление динамограммы в области расположения НМТ и ВМТ.


