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4. Передачи. Механические передачи
Передача – это устройство, которое служит 

для транспортировки энергии из одной точки 
пространства в другую, расположенную на 
некотором расстоянии от первой.

В зависимости от вида передаваемой 
энергии передачи делятся на

1. Механические.
2. Электрические.
3. Гидравлические.
4. Пневматические.
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Механические передачи
Механическая передача – это устройство, 

предназначенное для передачи энергии 
механического движения с преобразованием 
кинематических и силовых параметров, а иногда и 
самого вида движения.

Классификация механических передач 
вращательного движения

– по способу передачи движения:
1. Передачи зацеплением
1.1. С непосредственным контактом тел вращения 

(зубчатые, червячные, винтовые)
1.2. С гибкой связью (цепные, зубчато-ременные)
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2. Фрикционные передачи
2.1. С непосредственным контактом тел 

вращения (фрикционные)
2.2. С гибкой связью (клиноременные, 

плоскоременные)
– по взаимному расположению осей:
с параллельными осями;
с пересекающимися осями;
со скрещивающимися осями;
– по характеру изменения частоты 

вращения:
редуцирующие (U>1);
мультипликативные (U<1);
вариативные (r1<U<r2);
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– по количеству ступеней:
одноступенчатые;
многоступенчатые;
– по конструктивному оформлению 
закрытые;
открытые;
– по подвижности осей валов
с неподвижными осями (рЯдовые);
планетарные.
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5. Характеристики механических передач
1. Мощности на входном и выходном валах (P1, P2);
2. Угловые скорости на входном и выходном валах
    (ω1, ω2);
3. Крутящие моменты на входном и выходном валах
     (T1, T2).

Характеристики связаны соотношениями:
ω=πn30=2πn60;        T=Pω.

4. КПД: η=Pвых/Pвх<1.
5. Передаточное число: U=ω1/ω2=n1/n2=T2/T1=d2/d1.
6. Окружная (тангенциальная, касательная) скорость в 
любой точке вращающегося звена на диаметре D:

7. Окружная (тангенциальная, касательная) сила:
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Дополнение для справок: примеры 
типовых технических заданий и 

форм
технического задания
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