
        
       Робототехника 



План выступления:

1. Кто мы такие?
2. Где и чем занимаемся?
3. Что за робот?
4. Где можно его применить?
5. Планы на будущее. 
6. Реальные аналоги робота. 
7. Проблемы, с которыми столкнулись, и как с ними 
справились.



Робот с главного ракурса:

Контролер

Стрела

Рельсы для перемещения



Робот. Вид сверху: 

Стол для измерения

Противовес



Робот. Вид сбоку:

Кнопка запуска

Лазер
Датчик



Место применения:



Реальные аналоги



Проблемы, с которыми мы 
столкнулись:

Главная проблема



Благодарим за внимание!


