
Обучение для заказчика - PCMX1, DORIS
Практические занятия

▪ PCMX1 – флексимукс
▪ DSP - кроссконнект
▪ DORIS - система управления
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Список задач
1. Инсталляция и запуск программы DORIS SERVICE  (Администрирование выбранного элемента, 

сигнальное управление, Установка (изменение) адреса элемента)
2. Инсталляция и запуск программы DORIS 2000 NET (Создание и установка проекта, определение 

сети, подсети, узла – графическая топология, настройка сетевого интерфейса , Установки разрешения 
доступа, Фиксация элемента, синхронизация базы данных, управление элементом, индикация аварий)

3. Настройка интерфейса E1 (Настройка синхронизации, Создание кросс-коннектов)
4. Настройка модуля аналоговых окончаний – hot line с UNI, измерения (Создание кросс-коннектов)
5. Установка модуля цифровых каналов – V.110 структура синхронизации (Создание кросс-

коннектов)
6. Центральная система управления каналами и маршрутизация (Создание кросс-коннектов)
7. Управление авариями, индикация (e-mail индикация, локализация и имитация проблем)
8. Управление базой данных 

(аварии базы данных, резервная копия базы данных, чистка базы данных, фильтр событий)
9. Файловая структура программы и базы данных (восстановление базы данных)
10. Конфигурация управления базой данных (профайлы,  история)
11. Защита соединения СУ  (применение Е-битов для переключения СУ)
12. RDJ(I)  даунлоуд нового ПО



Сопстав рабочево места 



Инсталляция и запуск программы DORIS SERVICE
Задание 
Устанавливайте программу  DORIS SERVICE и подключите компютер с 
блоком  PCMX1 через серийный кабель и интерфейс F. Проверите функцию 
программы , сделайте выборочный контроль конфигурации любой платы и 
настройте адрес коммуникации блока и параметры коммуникации 19k2 с Ч, 
adr.  = ……….. Установте все платы в режим „default factory“,  обнулите слово 
состояния  RDJ ставьте маску  всех плат или интерфейсов так , чтобы ни 
какой аларм был индицирован.
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Инсталляция и запуск программы DORIS 2000 NET

Задание 
Устанавливайте программу  DORIS 2000 NET и подключите компютер с блоком  
PCMX1 через серийный кабель и интерфейс F. Создайте проект, захватите  
блок  PCMX1. Проверите функцию программы , сделайте выборочный 
контроль конфигурации любой платы, запис аларма в БД журнала алармов и в 
роли администратора установте персоны с разным типом авторизации 
доступа. Установте все платы в режим „default factory“,  обнулите слово 
состояния  RDJ ставьте маску  всех плат или интерфейсов так , чтобы ни какой 
аларм был индицирован. Обнулите БД алармов.
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Установки разрешения доступа
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Настройка интерфейса E1 
Задание 
С помощю СУ  DORIS SERVICE или DORIS 2000 NET установте индивидуально на отдельных местах работы  
параметры интерфейса E1 (CAS = ON, CRC4 = OFF, ALCATEL = OFF, OST-WEST = OFF). 
Установте сынхронизацию блока следующим образом:

Узел 1 = Автономный
Узел 2 = из узла 1
Узел 3 = из узла 2

Подключите интерфейсы E1 кабелями следующим образом:
Узел 1 / Порт 1 ---- Узел 2 / Порт 1
Узел 2 / Порт 1 ---- Узел 3 / Порт 2

Снимайте маску активного E1 интерфейса, проверите  сигнализацию потеря сигнала (LOS) и его запись в журнал 
алармов 
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Настройка Е1 интерфейса
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Настройка синхронизации PCMX1 
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Создание кросс-коннектов
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Настройка модуля аналоговых окончаний 
– hot line с UNI, измерения

Задание 
С помощю СУ  DORIS SERVICE или DORIS 2000 NET установте индивидуально на отдельных местах 
работы  
телефонные подключения с помощю плат UNI по рисунке, параметры и картирование в  BUS для отдельных 
узлов  
следующим образом:

Узел 1 ……….. UNI  /Порт 1/CB/0/-7dB / BUS0/TS5     / Порт 2/CB/0/-7dB / BUS1/TS6
Узел 2 ……….. UNI  /Порт 3/CB/0/-7dB / BUS1/TS10   / Порт 4/CB/0/-7dB / BUS0/TS11 
Узел 3 ……….. UNI  /Порт 3/CB/0/-7dB / BUS0/TS5  / Порт 4/CB/0/-7dB / BUS1/TS6 

Остальные порты  UNI деактивируйте.
Для передачи примените существующих E1 соединений из задачи 2 со занятием TS:

TS25  и TS26. между узлами 1-2
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Установка модуля цифровых каналов 
– V.110 структура синхронизации

Задание 
С помощю СУ  DORIS SERVICE или DORIS 2000 NET установте индивидуально на отдельных местах работы  
телефонные подключения с помощю плат DJU по рисунке, параметры и картирование в  BUS для отдельных узлов  
следующим образом:

Узел 1 ……….. DJU/ Порт 1/Asyn/9k6/8P/1ST/RS232/ BUS0/TS8/PB0/ E=0
                                 / Порт 2/Asyn/38k4/8N/1ST/RS485/ BUS1/TS9/PB0/ E=0
Узел 2 ……….. DJU/ Порт 3/Syn/19k2/              /V35/ BUS0/TS12/PB0/ E=0
                                 / Порт 4/Asyn/9k6/8P/1ST/RS232/ BUS0/TS13/PB0/ E=1
Узел 3 ……….. DJU/ Порт 1/ Syn/19k2/              /V35/ BUS1/TS12/PB0/ E=1
                                 / Порт 4/Asyn/38k4/8N/1ST/RS485/ BUS1/TS13/PB0/ E=1

Остальные порты  DJU деактивируйте, из активных снимайте маску.
Для передачи примените существующих E1 соединений из задачи 2 со занятием TS:

TS27  и TS28. между узлами 1-2
TS1  и TS2. между узлами 2-3

Проверите функцию соединения  V.110 (синхронизм связи на  DJU)
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Установка модуля цифровых каналов 
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Система управления каналами и маршрутизация
Задание 
С помощю СУ  DORIS SERVICE или DORIS 2000 NET установте индивидуально на отдельных местах работы платы 
CMJ2/4, для передачи канала данных через  TS31. Управляющий компютерь  DORIS NET будет в узлу 1, порты 
данных DO и Q платы CMJ настройте универсально, чтобы управлающий компютерь было можно поместить в любой 
узел.  В узлу 1 розветвите  Q интерфейс для управления других местных оборудований.  
Для передачи примените существующих E1 соединений из задачи 2 канал для СУ имеет следующие параметры :
19k2 bit/s, asyn, 8bitP, 1ST и есть передаван в  TS31
Тоже самую задачу сделайте для передачи канала управления через платы DJU
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CMJ2/4 – основное подключение СУ 
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Управление базой данных 
(аварии базы данных, резервная копия базы данных, чистка базы данных, фильтр событий)
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Управление базой данных 
(аварии базы данных, резервная копия базы данных, чистка базы данных, фильтр событий)



Файловая структура программы и базы данных   
- восстановление базы данных

База данных ( к проектам)

Фаил к проекту  (-------.prj)

C/:D2kSrv/srv.prj

C/:D2kSrv/srv
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Обновление базы данных
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Файловая структура программы и базы данных   
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Обновление базы данных
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Файловая структура программы и базы данных   
- восстановление базы данных



Конфигурация управления базой данных 
- профайлы,  история

но.  10



CMJ2/4 – защита СУ переключением
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CMJ2/4 – защита СУ (ошибка)
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CMJ2/4 – защита
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RDJ(I)  даунлоуд нового ПО
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