
Жоспар:
▣ Қозғалтқыш жалпы түсінік
▣ Қозғалтқыштың құрылысы
▣ Асинхронды машинаның статоры жəне 

роторы 
▣ Фазалық роторлы асинхронды қозғалтқыш
▣ Автоматты жəне жартылай автоматты 

қозғалтқыш



Қозғалтқыш, мотор (лат. motor – 
қозғалысқа келтіретін) – қандай да бір 
энергия түрін механикалық жұмысқа 
түрлендіретін күш-қуат машинасы.



Қозғалтқыш құрылысының 
қарапайымдылығымен жəне 
пайдалануға ыңғайлығымен 
ерекшеленеді. Асинхронды 

қозғалтқыш басты екі 
бөліктен тұрады: СТАТОР 

жəне РОТОР.



АСИНХРОНДЫ 
МАШИНАНЫҢ СТАТОРЫ 

Қозғалтқыштың айналмайтын бөлігі 
статор. Статор өзекшесі қалыңдығы 0,35 – 

0,5 мм электротехникалық болат 
пластиналардан жиналған. 

Пластиналарды қуыс қалатындай 
тығыздалып жасалады, құйынды 
токтарды азайту үшін пластина 

араларына лак, жұқа қағаз жəне т.б. 
Оқшаулағыштармен оқшаулайды. Осы 

пластинадан жиналған статорды 
корпысқа мықтап бекітіледі.



АСИНХРОНДЫ 
МАШИНАНЫҢ РОТОРЫ 

Қозғалтқыштың қозғалмалы бөлігі бұл 
ротор. Асинхронды қозғалтқышының 
ротрын екі түрде жасайды олар: қысқа 
тұйықталған роторлы жəне фазалық 

роторлы. Қазргі кезде қысқа тұйықталған 
роторлы электр қозғалтқыштар кеңінен 
қолданады. Оның жұмыс сенімділігі 

жоғары болғандықтан. Фазалық роторлы 
электр қозғалтқыштарды арнайы 

мақсатқа жəне жоғары қуатқа арнап 
жасайды







Қозғалтқышты басқару

Автоматты 
басқару

Жартылай 
автоматты 

басқару



Автоматты басқару
▣ Автоматты қозғалтқышты басқаруды пайдалану 

қуат пен экономикалық көрсеткіштерді 
айтарлықтай арттырады, пайдаланылған 
газдардың уыттылығын төмендетеді. 

▣ Электрондық қозғалтқышты басқарудың 
электронды жүйелері схемалық шешімге сəйкес 
үш түрге бөлінеді: 

1)операциялық күшейткіштердегі аналогтық 2)
жүйелер; интеграцияның орташа деңгейінің 
элементтеріне негізделген сандық реттегіштер; 

3)микропроцессорлық жүйе. 



Жартылай автоматты басқару

▣ Жартылай автоматтық басқару қозғалыс 
механизмі көптеген дəрежелі еркіндікпен 
басқару тұтқасының формасына ие. 

▣ Жартылай автоматты басқару жергілікті 
жəне қашықтан басқару болып табылады. 
Бірінші жағдайда бақылау құрылғылары 
орналасқан бақыланатын нысанға жақын, 
екінші жағынан - кез келген қашықтықта.



Назарларыны
зға рахмет!!!


