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ВИСНОВОК
Розроблений варіант системи керування пакувальною машиною 

направлений на вдосконалення існуючої системи автоматизації. 
Внаслідок вдосконалення системи керування пакувальною машиною 

рівень автоматизації підвищиться за рахунок застосування 
мікропроцесорного контролера ОВЕН ПЛК 150 для автоматичної 
обробки технологічних параметрів, персональної ЕОМ для відображення 
і контролювання технологічного процесу та за рахунок застосування 
перетворювачів частоти для керування швидкістю обертання двигунів на 
конвеєрі, що значно зменшує витрати електроенергії, та запобігає зносу 
самих двигунів. Використання сучасних датчиків значно збільшує якісну, 
та безперебійну роботу процесу, що є позитивним в безперервному 
пакуванні соломки. 

Вдосконалена система керування відповідає вимогам якості, 
надійності, сучасності. 

Запропонована кваліфікаційна робота є ефективним і доцільним для 
впровадження. Впровадження даного варіанту розраховане на те, що в 
майбутньому підприємство отримає додатковий прибуток за рахунок 
впровадження нової і надійної системи автоматизації, яка зменшить 
витрати підприємства на її утримання та ремонт. 


