


Слайд № 2

Мета і завдання дипломної роботи



Слайд № 3

Локалізація об'єктів на основі сегментації і 
трасування їх зовнішньої границі



Слайд № 4

Локалізація обличчя в прямокутнику на 
основі застосування нейронних мереж



Слайд № 5

    

Модель детектора границі
на основі лапласіану гауссіана



Слайд № 6

    

Адаптивна контурна сегментація і 
трасування границі зображення



Слайд № 7

    

Знаходження прямокутної області з 
обличчям використанням згорткової 

нейронної мережі
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Метод головних компонент  



Слайд № 9

    

Метод головних компонент. 
Практичне застосування  



Слайд № 10

    

Метод головних компонент. 
Практичне застосування  

Контурна сегментація

Метод хвиль

Трасування границі

Застосування згорткової 
НМ для детекції

Векторизація (за потреби)

Метод головних компонент (за потреби 
компенсації повороту)

Інші підходи
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Висновки


