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Parametn

Stato —
Stato Alim.: ﬁ
Tempo dalfaccensione: o
Temperatura Acqua [°C]: b
Temperatura Gas[°C]: &.—,
Delta P=P1-MAP[mbar]. | 2507,0.
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Errore Perc. [%]: | — |
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Stato: _
Stato Alim. 192
Tempo dall'accensione: E 7 7;
Temperatura Acqua[°C]: E(},Q ,‘

Temperatura Gas[°C]: - ,

Delta P[mbar]: 11660
Posizione Commutatore: ﬁ

M: 11,835

Q: 0,242

Qb Min Gas [mg/inj]:
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MAP [mbar]:
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.~ Affinamento Mappa
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Parametri

Stato:
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Tempo dall'accensione:

Temperatura Acqua[°C]: E

Temperatura Gas[°C]: Iﬂ 3 v
Delta P[mbar]; 11660
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M: 11,835

Q 0,242 |

Qb Min Gas [mg/inj: 5,32 |

TOnBMinGas [ms]: \ 3,032 ]

Giri motore [rpm]:

MAP [mbar]:

TONINjB [ms]:
TONINJG [ms]:

Correzione al Minimo

[-90 [ emmn{ O e
I—e—1

Affinamento al Minimo

\

Correzione in Marcia

Affinamento Facilitato I




.~ Affinamento Mappa

=
-~ —

Parametri

Stato:

Stato Alim.:

—
Ao
g_l

Tempo dall'accensione:

Temperatura Acqua[°C]: E

Temperatura Gas[°C]: Iﬂ 3 v
Delta P[mbar]; 11660
Posizione Commutatore: ﬁ

M: 11,835

Q 0,242 |

Qb Min Gas [mg/inj: 5,32 |

TOnBMinGas [ms]: \ 3,032 ]

Giri motore [rpm]: TONINB [ms]:

MAP [mbar]: TONINJG [ms]:
Correzione al Minimo

[-90 [ emmn{ O e
I—e—1

Affinamento al Minimo Affinamento Facilitato I

Correzione in Marcia




TONIn|® ).

"

100

n "
200

600
MAP [mbar]:

700 800

1000

1100




-

TONI [ma):
S

"~

, .k‘

T

S

I""YI"Y'l"7"""""""'7]""7"""l"’""""""‘[' "Yl"fll""""""‘('

"""""]""]’"TY"'Y"'T""" IIY"'

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 120¢

MAP [mbas]



Correzione in Marcia

U"‘[l"‘]""’]lIIIIITI!'IIll"""""]"'lliil'lif""]'ll""]V"Il'l‘l'l"' ‘"Il"Ul‘l'IY'I'UY'["'U""I]’U'I""YY

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1204
MAP [mbar):
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Ritorno al minimo  Strat. a Freddo  Transitori  Smagr. in O.L.
Attiva Strategia T Aria | Disattiva l
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Parametri
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Delta Portata [%]: [E’ IAT [°C]: E]
DeltaP (P1-MAP) [mbar]: Duty Cycle Gas [%]:
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™ TipoImpianto

<

Calibrazione

Combustibile Alternativo: METANO

Sistema di Aspirazione:

Iniezione:
N.Cilindri:
Cilindrata:

Tipo Iniettore:

Sensore P1-TGAS:

Sensore MAP:
Sensore Acqua:
Commutatore:

Sensore Lambda 1:

Debimetro:

Segnale Giri:

| Aspirato

[Sequenziale

4
12000 \

|BRC IN03-MY09 Max T\p\Orange)
[PTS 4.5 bar (Con. Marrone)
|Sensore MAP 2.5 bar

IBRC

| Standard Monostable

| Standard

[Indeﬂnito

7/

N

| Contagiri

Annulla







MAP [mbar]: | 209

- Taratura a motore al minimo m
Valore Elettrico [U.C.]. 77 Valore Fisico [mbar]. 350

mbar=kPa*10

Acquisisci <

-Taratura a motore spento
Valore Elettrico [U.C.]: 364 Valore Fisico [mbar]. 1000

mbar=kPa*10
~




~Taratura a motore al minimo

Valore Elettrico [U.C.]. 77 Valore Fisico [mbar]. 350

mbar=kPa*10

- Taratura a motore spento
Valore Elettrico [U.C.]. 364 Valore Fisico [mbar]. 1000

mbar=kPa*10







T.Inj.benz. Ist. [ms]: | 3,20

T.Inj.gas Ist. [ms]: | 0,00

Giri motore [rpm]: |0

Tipo Iniezione: | Sequenziale

Fonte Segnale Giri: | Contagiri

3,22 3,20 3,21
0,00 0,00 0,00
| Start & Stop
3
v | Anticipo iniezione
Segnale Giri: [Crankshaft sensor 60-2 '] Sequenziale
1-2-3-4

| Avanzate

Annulla







"a Guidabilita TEGE— ™ - [ = |

| Giri motoreggpm]:[~—— | MAP[mbar):[—— | TONInjB[ms}:(——— | TONInjG [ms}:[—— |
|

Strat. a Freddo  Transitori  Smagr. in O.L.

Bénzina al Minimo ~Correzione Ritorno al Minimo I
Correzione nel Ritorno al Minimo [%]:

L

Soglia Giri Comm ®Benzina-Gas [rpm]: ‘_0 i ‘9‘0 LZGQJ

Tempo Max Permanenza Benzina [s]: \ 10,0 \

[ Avanzate

Stato Strategia: | Disattiva |

~-Commutazione a Benzina in Cut-off

Soglia Giri Max Comm. [rpm]: {:

N. Iniettata a Benzina: \_1 ]

Stato Strategia: | Disattiva
Iniettori: VY S S

Parametri

i
Delta Portata [%]: [~—— | mrrcy [—— ]
DeltaP (P1-MAP) [mbar]: E Duty Cycle Gas [%]: E
Temp acqua [°C]: PBaro [mbar]:




Strat. a Freddo  Transitori  Smagr. in O.L.

Correzione in Transitorio [%]:
25| 0]

Correzione in Rilascio [%]:

90 0 190]
“ © b

Soglia Temperatura Inferiore [°C]: 40 [ Soglia Temperatura Superiore [°C]: 80

Stato Strategia: J Abilita Correzioni a Freddo:

Parametri

!
Delta Portata [%]: |~—— | aTEc [ |
DeltaP (P1-MAP) [mbar]: E' Duty Cycle Gas [%]: E
Temp acqua ['C]. [ | PBaro [mbar]. [~ |




= Guidabils Rnd - \ [ = |
@ [—— | mMAPmbar[—— | TONINB[mS:[—— | TONING[ms}:[—— |

Ritorno al minimo\ Strat. a Freddo  Transitori Smagr. in O.L.
M ~Rilascio |
Correzione in Transitorio [%]: Correzione in Rilascio [%]:
[Ar | o2&l
25 ] —190] || [-90] -15] {90]
(o) 4 4 @ 4
Durata Transitorio (n.iniettate): Durata Rilascio (n.iniettate):
10| 25] || [1] 10§ 25
© b (| 4 4
Giri Massimi Strategia [rpm]: §_3500 \

Finestra Extra-Iniettate[%]: Ritardo Iniettata Gas [ms]:
73] [0]oo

@ 4 4
TOnMinCutOff [ms]: | 1.0 Soglia Map TOnMinCutOff [mbar]: 2000 '
TOnMaxExtralnj [ms]: WOO 1\ Soglia Map TOnMaxExtralnj [mbar]: @6

o
Delta Portata [%]: [—— ] wrrer [—
DeltaP (P1-MAP) [mbar]: Duty Cycle Gas [%]: [Z]
Temp acqua [°C]: PBaro [mbar]: E

Parametri







VSR

- Strategia VSR ra

VSR /

Attiva VSR: [
MAP Min per VSR [mbar]: 0

Correzione VSR [%]: 0

Minimo TOn Gestibile: | 1,000

T.Inj.gas Ist. [ms]: | 0,00

T.Inj.benz. Ist. [ms]: | 0,00

TbVSRReal [ms]: | 0,00

RPM Min per VSR [rpm]:
RPM Max per VSR [rpm]:
Qb VSR [%]:

Duty Cycle Gas [%]:
Duty Cycle Benz [%]:
DeltaQbTxVSR [%]:

141

0,0

0,0

~Compensazione Mancanza Gas

Attiva Compensazione:

DCInjG Max: 94

Annulla




Strategia VSR
VSR

Attiva VSR:

MAP Min per VSR [mbar]: 900

Correzione VSR [%]: ‘20

]

RPM Min per VSR [rpm]: | 1500
RPM Max per VSR [rpm]: 6000




Minimo TOn Gestibile:
T.Inj.gas Ist. [ms]:

T.Inj.benz. Ist. [ms]:
TbVSRReal [ms]:

1,000

10,14

12,63

2,57

Qb VSR [%]:

Duty Cycle Gas [%]:
Duty Cycle Benz [%]:
DeltaQbTXVSR [%];

14,1

178

22,1

-19







® Commutazione

‘ )

Parametri Commutazione Ric.Benzina per Fine Gas Sovrapposizione Contributi Benzina

~Macchina Fredda

Commutazione a Temperatura Maggiore di [°C]; :40

Ritardo Commutazione all'Avviamento [s]: j60

~Macchina Calda

Commutazione a Temperatura Maggiore di [*C]: 50

Ritardo Commutazione all’Avviamento [s]: 15

N.Impulsi per Iniettore per Commutazione: :5

~Commutazione Benzina-Gas

Valore Massimo Map per Commutazione [mbar]: :'2000
Valore Minimo Giri per Commutazione: |0
Valore Massimo Giri per Commutazione: :8000

Tempo Riempimento Rail [s]: | 2,0

Annulla




~ropayuin ipuratens

pekniYeHue npu Temneparype soiwe, yem [°C]:. 50

3apnepxka [Nepeknoyenna npu Crapr [s]: i5




B0 mnynbCcoB Ha ®opcyHku Ana lNepeknoyeHua: 3

Yucno BnpbICKOB (hOPCYHKU NPU NepeKnioYeHn Buga TonnmBa: no3sonser
YCTaHOBUTb CKOPOCTb, C KOTOPOM NPOUCXOANT NocneaoBaTenibHOE NepeKkniyeHne ¢
OeH3MHa Ha ra3 n obpartHo (naTeHT KomnaHum BRC).

Hanpumep, ns MmawuHbl € 4-UMNMHAOPOBLIM ABUraTenem: npu sHa4yeHumn napamMeTpa,
paBHOM 3 BNpbICKaMm, Kak Ha ur., nocrne nepekniyeHns Buga Tonnmea Ha nepBown
doopcyHKe Npon3onaeT ewe 3 BnpbICKa, NPy KOTOPbIX B 3 LMnMHapa byaeT Bce ewe
nogaBaTbCA OEH3MH U TOSMbKO B 1 UMNUHAP — ras, 3aTeM Ha MpoTsXKeHUN 3 BIPbICKOB 2
unnuHapa dyayTt paboTtaTtb B peXMme «ras» 1 2 uunnuHapa — B pexume «beH3nH», Ha
NPOTSXKEHUM NOCneayoWwmx 3 BMPbICKOB — 3 LUITMHAPA B pEXUME «ra3d» 1 1 uunmHap
— B pexunme «DeH3uH», 1, HaKoHeL, nocne ewé 3 BrpbICKOB BCTYNUT B paboTy
nocrnenHas rasosas OpCyHkKa.



~lMepekniyeHue beH3uH-Ias
MakcumaneHsit MAP ana nepekntoyeHna [mdap]

MuHumansHbIn RPM Ana nepekntoyeHna:

MakcumaneHein RPM Ana nepeknioyeHun

Bpema 3anonHenua Pamnsl [c]:

12000

©1 8000
2,0

)




~lMepekniyeHue beH3uH-Ias
MakcumaneHsit MAP ana nepekntoyeHna [mdap]

MuHumansHbIn RPM Ana nepekntoyeHna:

MakcumaneHein RPM Ana nepeknioyeHun

Bpema 3anonHenua Pamnsl [c]:

12000

©1 8000
2,0

)




Heneta 1 MuHumansHbIi [Mbap]:

DC wHxk Makc gna lNepekntoyeHna obpaTtHo Ha [a3[%]:
Temnepatypa raza aAna obpatHoro nepexnioyeHna Ha BeHsunH [°C):
Bpema oxuaanua ana nepexon Ha DeH3uH [c]:

MakcumansHbii RPM ona okoHYyaTenbHoro NepeknioyeHua:
MakcumaneHeln MAP ana okoHyatensHoro lNepeknioyeHuna [mdap):
MakcumanesHbi [oTok TA3A ana lNepekntoveHna [%]:

Bpema oxuaanua ana Re-lNepekntoyenua Ha A3 [c]:

Mopor Pacxoga Tonnuea [n]:

KpacHbin ceetoguoa Nocne 0,5 n:

KpacHsblil cBeToanoa BCerga:

550
100
-10
04
18000
12500
70
10
05
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@ Commutazione

~Benzina - Gas

Tempo Sovrapposizione Benzina-Gas [ms]:

@l

% Sovrapposizione Benzina-Gas [%]:

[10]
(

Parametri Commutazione Ric.Benzina per Fine Gas Sovrapposizione Contributi Benzina

-Gas - Benzina
Tempo Sovrapposizione Gas-Benzina [ms]:
[0} [4] (10]
1 @ {

% Sovrapposizione Gas-Benzina [%]:

] (] KL
0 @l

Annulla




® Commutazione M

Parametri Commutazione Ric.Benzina per Fine Gas Sovrapposizione Contributi Benzina

~Commutazione Mancanza Gas ~-Commutazione Benzina Alta Potenza
Compensazione Mancanza Gas: LED Rosso in Commutazione Potenza: [
DCInjGMax: | 94 ] Valore Minimo MAP: | 2500

Valore Minimo RPM: | 8000




~-Commutazione Benzina Alta Potenza

LED Rosso in Commutazione Potenza:

Valore Minimo MAP: 900

Valore Minimo RPM: ]_5000







[ catiorazione Livelc ™8 : -» ) 5
Sensore Livello [OﬂiCO HP 'l
“ Tempo [ms]: 0 100 %
Extrapieno
Serbatoio Pieno [LPG: mV CNG: bar]: ;9597 =100 | % 959 | LPG: mV CNG: bar
| H #°Led
67 % 688 | LPG: mV CNG: bar
q 3°Led
21 | % | 956 LPG: mV CNG: bar
LvGPLMVE:[121 | H 2°Led
29 375 | LPG:mV CNG: bar
1°Led
[12. 236 | LPG:mV CNG: bar
H Riserva
Serbatoio Vuoto [LPG: mV CNG: bar]. 137 . 0 %
Delta Liv.Refresh [%]: 20
~-




Sensore Livello

LDI H230
LDI H270

Sensore Livello

0-90 Ohm

0-90 Ohm

Sensore Livello |Ottico HP

0-90 Ohm

Tempo [ms]: | Sensata HP

Ottico HP




= 85

63

45

26

100 %

%

%

%

%

%

0 %

Extrapieno

4°Led

1°Led

Riserva

1071

804

985

3595

124

LPG:

LPG:

LPG:

LPG:

LPG:

mV CNG: bar

mV CNG: bar

mV CNG: bar

mV CNG: bar

mV CNG: bar







IMAZIONE MESSAA PUNTO DIAGNOSTICA UTILITA'
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