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Передаточная функция



Переходные характеристики

Апериодическое звено 1-го порядка

Апериодическое звено 2-го порядка

Колебательное звено



Пример

Апериодическое звено 1-го порядка



Частотные характеристики

Апериодическое звено 1-го порядка

Апериодическое звено 2-го порядка



Частотные характеристики

Колебательное звено



Пример

Апериодическое звено 2-го порядка

Т
3
 = 1/0,29 = 3,4 с

Т
4
 = 1/1,15 = 0,87 с

k = 1012/20 = 4



Пример

Колебательное звено

Т = 1/1,23 = 0,8 с

k = 1012/20 = 4

Т2 = 0,64 с

1/2ξ = 103,6/20 = 1,51

2ξ = 0,66

ξ = 0,33

2ξТ = 0,53



Варианты заданий
Вариант k T, с

1 1 0,1
1 0,2
2 0,2

2 2 1
3 2
3 2

3 3 0,5
4 0,8
4 0,8

4 4 2
5 4
5 4

5 5 1
6 0,5
6 0,5


