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W szczegolnosci znajdujemy tam:

| ORGANIZACJA STUDIOW
§5.

2. Co najmniej 3 dni przed rozpoczeciem kazdego semestru dziekan ogtasza na stronie internetowej
wydziatu plan studiow zawierajqcy[wykaz przedmiotém} obowigzujgcych dla poszczegobinych lat
studidw oraz szczegotowy rozktad zaje¢ dydaktycznych wraz z nazwiskami nauczycieli akademickich
prowadzgcych zajecia.

Z wykazu przedmiotéw obowigzujgcych na lll semestrze kierunku AiR

PoAut_1: Podstawy automatyki | (PA)

v/  Dyspozycje Programu Studiéw:
Wyktady: 30 godzin (sr. 2godz/tyg.) Liczba punktow ECTS: 5
Cwiczenia: 30 godzin (sr. 2godz/tyg.) Sposob zaliczenia: Egzamin

v  Realizagja:
Wyktady: 10x3godz./tyg.)
Cwiczenia: 15x2godz./tyg. (zajecia tematyczne + zajecia organizacyjne

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki
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Harmonogram wyktadow:

Wydad | Dam

Wyktad 1 2016.09.30
Wyktad 2 2016.10.07
Wyktad 3 2016.10.14
Wyktad 4 2016.10.21
Wyktad 5 2016.10.28
Wyktad 6 2016.11.04
Wyktad 7 2016.11.18
Wyktad 8 2016.11.25
Wyktad 9 2016.12.02
Wyktad 10 2016.12.09

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki
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Harmonogram ¢wiczen:

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki
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| ORGANIZACJA STUDIOW
§5.

2. Co najmniej 3 dni przed rozpoczeciem kazdego semestru dziekan ogtasza na stronie internetowej
wydziatu plan studiéw zawierajgcy wykaz przedmiotoéw obowigzujgcych dla poszczegdlnych lat
studiéw oraz szczegotowy rozktad zaje¢ dydaktycznych wraz z[nazwiskami nauczycieli akademickich]

| prowadzacych zajecial

v/Prowadzacy:

Kazimierz Duzinkiewicz, dr hab. inz., p.6 Gmach WEIA

(odpowiedzialny za przedmiot)

- wykitad

Robert Piotrowski, dr inz p.207 Gmach WEIA
- ¢wiczenia

Rafat tangowski, dr inz. p.5 Gmach WEIA
- ¢wiczenia

Piotr Hirsch, mgr inz., doktorant KISS p. 7 Gmach WEIA
- ¢wiczenia

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki
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| ORGANIZACJA STUDIOW
§5.

3. W ciggu 14 dni po rozpoczeciu zaje¢ dydaktycznych nauczyciel akademicki odpowiedzialny za

przedmiot umieszcza na portalu uczelnianym [zakres tematyczny przedmlotu][szczegélowe zasady ]
( Jego zallczenla]l[wykaz literatury w karcie przedmlotuJ

v Zakres tematyczny przedmiotu — zostanie przedstawiony i omowiony na
dzisiejszym wyktadzie i nastepnie umieszczony na stronie internetowej
przedmiotu przed nastepnym wyktadem tygodnia

v Zasady zaliczenia przedmiotu: — zostang przedstawione i omowione na

dzisiejszym wyktadzie i nastepnie umieszczone na stronie internetowej
przedmiotu w okresie tygodnia

v Wykaz literatury przedmiotu — zostanie przedstawiony na dzisiejszym

wyktadzie i nastepnie umieszczony na stronie internetowej przedmiotu przed
nastepnym wyktadem tygodnia

© Kazimierz Duzinkiewicz, dr hab. inz. Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki 7
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| ORGANIZACJA STUDIOW
§5.

4. Nauczyciel akademicki prowadzgcy zajecia w ciggu 14 dni po rozpoczeciu zaje¢ dydaktycznych
umieszcza na portalu uczelnianym [informacje 0 godzinach konsultacji.]

v Godziny konsultacji — do uzgodnienia. Propozycje prowadzgcych zostang
podane na stronie internetowej przedmiotu w okresie tygodnia

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki
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Il ORGANIZACJA STUDIOW

§6. Jednostkg organizacyjng studentéw jest grupa studencka.[Reprezentantem grupy studenckiej jest starosta]
[grupy, a reprezentantem roku jest starosta roku.] Starostowie sg wybierani na zasadach okreslonych
w regulaminie samorzgdu studentow.

Prosze wybranych starostéow grup i staroste roku o przekazanie swoich
danych (nazwisko i imie, e-mail, telefon, ... ) po przeprowadzeniu
wyboréw

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki
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V. ZALICZENIA PRZEDMIOTOW | ZASADY SYSTEMU PUNKTOWEGO

§13.
1.  Uczestnictwo w zajeciach objetych planem studiéwjest[obowiazkowe.]

2. Nauczyciel akademicki prowadzgcy zajecia ma obowigzek kontrolowania obecnosci studentéw na
c¢wiczeniach, zajeciach laboratoryjnych i projektowych, seminariach, pracowniach, lektoratach oraz
zajeciach z wychowania fizycznego.

Dodatkowo ustalamy:

1. Odpowiedzialny za przedmiot moze w uzasadnionych przypadkach zwolni¢
studenta z udziatu w niektorych zajeciach

2. Uczestnictwo w wyktadach — bedzie na losowo wybranych wyktadach
odnotowywane, pozwalajgc uzyskiwaC punkty uwzgledniane przy ustalaniu
oceny zaliczenia przedmiotu

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki
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V. ZALICZENIA PRZEDMIOTOW | ZASADY SYSTEMU PUNKTOWEGO

§16.

1.  Wszystkie formy zajeC sktadajgce sie na przedmiot wyodrebniony w planie studiow danego semestru
podlegaja[iacznej ocenie.] Oproécz oceny przedmiotowi przyporzadkowuje sie punkty bedgce miarg
pracochtonnosci jego opanowania. Liczba punktow powinna by¢ wartoscig catkowitg. Przy
zaliczeniach przedmiotow stosuje sie nizej podane oceny:

Ocena
stownie liczbowo
celujacy 8,9
bardzo dobry 9,0
dobry plus 4.5
dobry 4.0
dostateczny plus 3,9
dostateczny 3,0
niedostateczny 2,0

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki
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v  Zaliczenie przedmiotu:

1. Elementy brane pod uwage:
* uczestnictwo w zajeciach
* przygotowanie i aktywnosS¢ w czasie zajec
* jakos¢ wykonywanych prac pisemnych (sprawdziany, kolokwia, egzamin)
* terminowos¢ wykonywanych prac pisemnych

* samodzielnos¢ wykonywanych prac

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki

© Kazimierz Duzinkiewicz, dr hab. inz. Katedra: Inzynierii Systemoéw Sterowania
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2. Ltaczna ocena z przedmiotu:

* tgczna ocena z przedmiotu obliczana jest pod warunkiem, Zze student
uczeszczat na zajecia cwiczeniowe i nie zostat z nich skreslony, badz
posiada zaliczenie czgstkowe z tej formy zaje¢ z poprzednich lat

* tgczna ocena z przedmiotu uzyskiwana jest ze ztozenia ocen okreslonych
jako: ocena uczestnictwa w wyktadach, ocena zaliczenia kolokwium, ocena
zaliczenia ¢wiczen, ocena zaliczenia egzaminu

* wagi stosowane przy sktadaniu oceny tgcznej z przedmiotu wynosza:
uczestnictwo w wyktadach — 0.075, zaliczenie kolokwium — 0.275, zaliczenie
¢wiczen — 0.15, zaliczenie egzaminu — 0.50

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki 13
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3. Zaliczenia czastkowe z przedmiotu:

* poza oceng z przedmiotu w przypadkach, kiedy jest ona negatywna mozliwe
bedzie uzyskanie tzw. zaliczenia czgstkowego z rodzajow zajec przedmiotu
okreslonych w jego karcie, czyli z czesci nazywanych: wyktad, ¢wiczenia

Uwaga: zaliczenie czgstkowe nie jest potgczone z wystawianiem ocen —
oznacza zwolnienie, przy powtarzaniu przedmiotu, 2z koniecznosci
uczestniczenia w formach zaje¢ objetych danym zaliczeniem czgstkowym i
przepisanie wynikow uzyskanych w poprzednim roku

* zaliczenie czgstkowe — wyktad obejmuje dwie formy zajec:
- uczestnictwo w wyktadach
- uczestnictwo w kolokwium

* zaliczenie czgstkowe — ¢wiczenia obejmuje jedng forme — uczestnictwo w
¢wiczeniach

* zaliczenie czgstkowe uzyskuje sie po przekroczeniu sredniej z pozytywnych
ocen procentowych z kazdej formy zaje¢ objetych danym zaliczeniem
czgstkowym; pozytywna ocena procentowa < ocena procentowa >50%

© Kazimierz Duzinkiewicz, dr hab. inz. Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki 14
Katedra: Inzynierii Systemoéw Sterowania
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GDANSKA Tytut materiatu wyktadowego: Organizacja i program przedmiotu

4. Punkty, oceny procentowe:

* ocenianie w trakcie semestru odbywa sie w punktach

* dla kazdego ze sktadnikow tgcznej oceny z przedmiotu okreslona bedzie na
koniec semestru maksymalna liczba punktow jakg mogt uzyskac¢ student;
pozwoli to okresli¢ dla tych sktadnikow wartoS¢ oceny procentowej

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki

© Kazimierz Duzinkiewicz, dr hab. inz. Katedra: Inzynierii Systemoéw Sterowania
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5. Ocena uczestnictwa w wykiadach:

* uczestnictwo w wyktadzie pozwala uzyskiwac punkty do oceny koncowej
zaliczenia przedmiotu

* poziom procentowy oceny uczestnictwa w wyktadach oblicza sie
nastepujgco:

o uzyskane punkty za uczestnictwo w wyktadach 100%
o = . 0
Y maksymalna mozliwa liczba punktéw za uczestnictwo w wyktadach

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki

© Kazimierz Duzinkiewicz, dr hab. inz. Katedra: Inzynierii Systemoéw Sterowania
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6.0cena zaliczenia kolokwium:

* w trakcie semestru przewidziane jest jedno kolokwium

* kolokwium obejmuje materiat przerobiony podczas wyktadow i ewentualnie
cwiczen

* pisanie kolokwium jest obowigzkowe; niepisanie kolokwium oznacza uzyskanie
Opkt.

* nieobecnos¢ na kolokwium usprawiedliwia: choroba, wazny przypadek losowy,
udziat w wydarzeniach waznych dla Uczelni lub Wydziatu; nieobecnos¢ mozna
usprawiedliwi¢ u odpowiedzialnego za przedmiot w okresie tygodnia od daty

ustania przyczyny nieobecnosci, po tym terminie usprawiedliwienia nie bedg
honorowane

© Kazimierz Duzinkiewicz, dr hab. inz. Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki 17
Katedra: Inzynierii Systemoéw Sterowania
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6. Ocena zaliczenia kolokwium - c.d.:

* studenci, ktorzy usprawiedliwig nieobecnos¢ na kolokwium mogg je odby¢ w
terminie uzgodnionym z odpowiedzialnym za przedmiot, nie pozniejszym
jednak niz dzien zakonczenia semestru

* kazdy piszacy kolokwium ma prawo wglgdu do swojej pracy po ogtoszeniu
wynikbw — w jego wyniku ocena kolokwium moze ulec korekcie, jezeli
ustalone zostang uchybienia w sprawdzaniu

* poziom procentowy oceny zaliczenia kolokwium oblicza sie nastepujgco:

0 — uzyskane punkty za kolokwium 100%

* " maksymalna mozliwaliczba punktéw za kolokwium

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki 18
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7. Ocena zaliczenia ¢éwiczen:

* szczegotowe zasady prowadzenia i oceniania zwigzane z ¢wiczeniami zostang
podane podczas pierwszych ¢wiczen

* poziom procentowy oceny zaliczenia ¢wiczen oblicza sie nastepujgco:

o uzyskane punkty za ¢wiczenia 100%
0 = . . . r r . . : 0
“ maksymalna mozliwaliczbapunktéw za éwiczenia

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki

© Kazimierz Duzinkiewicz, dr hab. inz. Katedra: Inzynierii Systemoéw Sterowania
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8. Ocena zaliczenia egzaminu:

* do egzaminu mogg przystgpic¢ studenci, ktérzy uczeszczali na zajecia
cwiczeniowe i nie zostali z nich skresleni, bgdz posiadajg zaliczenia
czastkowe z tej formy zajec z poprzednich lat

* kazdy termin egzaminu przewidzianego regulaminem studiow moze miec
dwie czesci — pisemng i ustng

* do ewentualnego egzaminu ustnego mogg przystgpi¢ osoby, ktore zaliczyty
czescC pisemna

* egzamin obejmuje materiat przerabiany podczas wyktadéw i cwiczen
*nie przystgpienie do egzaminu w zadnym terminie oznacza uzyskanie Opkt

* kazdy zdajgcy egzamin ma prawo wglgdu do swojej pracy po ogtoszeniu
wynikow — w jego wyniku ocena egzaminu moze ulec korekcie, jezeli
ustalone zostang uchybienia w sprawdzaniu

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki

© Kazimierz Duzinkiewicz, dr hab. inz. Katedra: Inzynierii Systemoéw Sterowania
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8. Ocena zaliczenia egzaminu — c.d.:

* poziom procentowy zaliczenia egzaminu w terminie podstawowym lub
poprawkowym wylicza sie nastepujgco:

o punkty za egzamin pisemny + punkty za egzamin ustny 100%

0 — D . . ’7 ‘ 0

£ maksymalna mozliwaliczba punktow

* sumaryczny poziom procentowy zaliczenia egzaminu przy 2-krotnym jego
zdawaniu Wynosi: (n=1 — egz. w terminie podstawowym ; n=2 — egz. w terminie poprawkowym)

- dla n=1:
osi :%EI
- dla n=2:
Yos :O.I%El +O.9%E2

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki
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9. Kary za niesamodzielnos¢ wykonywanych prac:

* wszelkie materiaty przygotowane do realizacji tematu ¢éwiczen, odpowiedzi i
rozwigzania dawane podczas kolokwium, itp. muszg by¢ witasnego autorstwa
* stwierdzenie naruszenia tego wymagania prowadzi do ,wyzerowania” liczby

punktow uzyskiwanych za dany element wnoszacy wkfad punktowy do
zaliczania przedmiotu

© Kazimierz Duzinkiewicz, dr hab. inz. Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki
Katedra: Inzynierii Systemoéw Sterowania
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10. Wyliczenie oceny zaliczenia przedmiotu

*

ocene procentowg zaliczenia przedmiotu wylicza sie dla studentow, ktorzy
uczestniczyli we wszystkich rodzajach zajecC przedmiotu, bgdz posiadajg z nich
zaliczenia czgstkowe uzyskane w poprzednich latach

* ocene procentowg zaliczenia przedmiotu wylicza sie nastepujgco:

OCENA,, =0.075-%, +0.275%, +0.15%,. +0.50%. ,

* ocene zaliczenia przedmiotu ustala sie Ocena% Ocena

w oparciu o tabele: >0+ <50 2
>50+=<60 3

>60+=<70 3.5
>70+<80 4

>80 +=<87.5 4.5
>87.5+<95 S

>905+<100 9.5

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki
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¢ Program przedmiotu

Cele przedmiotu

Wyrobic u studentdow rozumienie dynamiki i statyki systemow
sterowania i umiejetnosc¢ ich modelowania w prostych przypadkach

- Wprowadzi¢ studentow w formutowanie zadan sterowania

- ZapoznacC studentow z podstawami aspektami analizy i syntezy
(projektowania) uktadow sterujgcych bazujgc na uktadach klasy SISO
(jednowymiarowych) ciagtych, liniowych, stacjonarnych, o
parametrach skupionych i deterministycznych - sterowanie
procesami ciggtymi

- WskazaC¢ studentom na réznice w analizie i syntezie ukltadow
sterujgcych procesami dyskretnymi, w szczegolnosci binarnymi

Zapoznac studentow z nowoczesnymi komputerowymi narzedziami
analizy, projektowania i testowania systemow sterowania

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki
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Na

zakonczenie semestru powinniscie potrafic:

przygotowaC¢ do analizy wybrane kategorie systemoéw sterowania
(schematy blokowe struktury i opisy elementoéw struktury)

operowac roznymi formami opisu systemu sterowania — analitycznymi
| graficznymi

kojarzyC rozne opisy systemu sterowania z jego witasciwosciami
dynamicznymi (np. transmitancje, potozenie zer i biegundw i ksztat
odpowiedzi na skok jednostkowy)

rozumiec istote ujemnego sprzezenia zwrotnego

rozumieC pojecie stabilnosci uktadu sterowania i potrafi¢ jg badac¢ w
wybranych przypadkach

rozumiecC pojecie jakosci uktadu sterowania i potrafi¢ jg analizowac

© Kazimierz Duzinkiewicz, dr hab. inz.

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki
Katedra: Inzynierii Systemoéw Sterowania

25



st POLITECHNIKA Przedmiot: Podstawy automatyki
GDANSKA Tytut materiatu wyktadowego: Organizacja i program przedmiotu

Na zakonczenie semestru powinniscie potrafi¢ c.d.:

 rozumieC¢, na czym polega zadanie syntezy systemu sterowania
automatycznego (SAR)

 rozumieC dziatanie korektorow i celowosC stosowania dziatania
proporcjonalnego, catkujgcego I rozniczkujgcego w regulatorach

« potrafic przeprowadzi¢ synteze wybranych uktadow sterowania
posiadajgcych okreslong jakosc dziatania
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Szkic rozplanowania przedmiotu

Organizacja prowadzenia i program przedmiotu. Wprowadzenie.

Pojecia podstawowe zwigzane z automatykg. Sterowanie i struktury 2 godz.
sterowania. Wybrane klasyfikacje systemow sterowania
Modelowanie z zadaniach automatyki. Systemy SISO, liniowe,

. . 4 godz.
stacjonarne, deterministyczne
Transmitancja operatorowa i widmowa. Transformacja Laplace’a,
Fourier’a. Odpowiedzi w dziedzinie czasu, zmiennej s oraz w. Schematy 4 godz.
blokowe. Charakterystyki czestotliwosciowe
Stabilnos¢ SAR - SISO liniowego, stacjonarnego. Kryteria algebraiczne i 6

e ; godz.

czestotliwosciowe - Nyquista
Kolokwium 2 godz.
Jakos¢ dziatania SAR. Wskazniki stanu ustalonego i przejsciowego 2 godz.
Korekcja wlasnosci SAR 4 godz.
Regulacja PID w SAR 4 godz.
Systemy sterowania binarnego 2 godz.
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Termin kolokwium

18.X1.2016r.(piatek)
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I~ Strona internetowa przedmiotu

Wszelkie informacje i materialy beda dostepne na stronie
przedmiotu:

http://eia.pg.edu.pl/kiss/dydaktyka/pa
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= Zrodia

Przygotowujac zajecia bedziemy korzystali z:

Literatura:

1. Dorf, R.C. Modern Control Systems, 5" ed. Addison —Wesley,
Reading. Mass. 1989

2. Ogata K., Modern Control Engineering (1970. Prentice Hall
International, Inc.

3. Franklin G.E., PowellJ.D., Emami-Naeini, E., Feedback Control of
Dynamic Systems (1994). Addison — Wesley Publishing Company

4. Nise N.S., Control Systems Engineering (2004). John Wiley & Sons,
Inc.

5. Dutton, K., Thompson, S., Barraclough, B., The Art of Control
Engineering (1997). Pearson, Prentice Hall
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= Materiaty

Wyktady: kopie slajdéw publikowane na stronie internetowej
przedmiotu

Cwiczenia: opracowane dla poszczegdélnych tematéw materiaty do
przygotowania do zajec¢ oraz zadania, publikowane
na stronie internetowej

5~ Narzedzia

Oprogramowanie: MATLAB/Simulink - dostarczane przez Katedre
Automatyki

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki

© Kazimierz Duzinkiewicz, dr hab. inz. Katedra: Inzynierii Systemoéw Sterowania

31



42mm sy, POLITECHNIKA Przedmiot: Podstawy automatyki
B GDANSKA Tytut materiatu wyktadowego: Organizacja i program przedmiotu

Dziekuje
— koniec materiatu prezentowanego podczas wykiladu

Wydziat: Elektrotechniki i Automatyki

© Kazimierz Duzinkiewicz, dr hab. inz. Katedra: Inzynierii Systemoéw Sterowania

32



