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Система автоматического регулирования

 Пример.   Регулирование скорости электродвигателя

Обобщённая структура

Состав регулятора



Рис. 9. Расчётная схема САУ

Управление объектом от ЭВМ



Пример. Функциональная схема системы "генератор-двигатель"

Пример. Структурная схема системы "генератор-двигатель"
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Рис. 18. Переходные характеристики
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Рис. 20. АФЧХ системы
Рис. 24. ЛХ инерционного звена



Промышленные регуляторы

Система с регулятором

 Интегральный регулятор
 ПИД-регулятор



Классификация САУ



Оптимальные системы – в этих системах осуществляется оптимальное управление переводом 
объекта из исходного состояния в заданное конечное состояние. Оптимальная модель содержит 
дополнительно описание критерия оптимальности, на основе которого оценивается успешность 
решения задачи управления.

Экстремальные системы – модели, которые позволяют описать и решить задачу экстремального 
управления, т.е. автоматического обеспечения экстремума выходной величины объекта 
управления в условиях недостаточной априорной информации.

Адаптивные системы – модели, используемые для описания и исследования систем адаптивного 
управления, в которых характеристики управления не остаются постоянными, а целенаправленно 
изменяются так, чтобы адаптировать поведение системы к конкретным условиям её функционирования.

Системы фази-управления (нечеткое управление, нейро-нечеткое управление) – эти модели позволяют 
формализовать качественное (вербальное) описание процесса управления, не поддающегося 
детерминированному описанию классическими методами теории управления. Например, с помощью 
методов фази-управления можно описать и автоматизировать процесс ручного управления оператором, 
осуществляемый на основе личного опыта оператора



Системы оптимального быстродействия



Экстремальная
система 
управления



Адаптивные
системы
управления
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Классификация методов синтеза многомерных адаптивных систем с моделью



14



15



16



17

 Функциональная схема манипулятора

          Примеры сложных динамических объектов (СДО)
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Результаты       синтеза 




