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Проблема
Автоматизация на строительных 
объектах имеет огромное значение. 
Человеческие ресурсы в XXI веке – не 
лучший вариант на строительных 
объектах с точки зрения экономики, к 
тому же люди устают и нередко 
допускают ошибки. При этом, многие 
регионы испытывают нехватку  
квалифицированных кадров. И эта 
ситуация будет лишь становиться 
хуже.

В тоже время активное развитие 
робототехники позволяет использовать 
её плоды в различных сферах 
деятельности, в том числе и в 
строительстве. Во всём мире и в 
России получили широкое применение 
промышленные роботы и 
манипуляторы. Они позволяют 
повысить качество и уменьшить сроки 
выполнения работы.



Аналоги
Ближайший аналог, который мы смогли 
найти – это военные роботы-
манипуляторы, используемые 
сапёрами для удалённого 
обезвреживания взрывчатки или её 
транспортировки в безопасное место. 
Один из них – Гроза 1600, включен в 
состав «Мобильного инженерного 
комплекса разминирования».



Цели

-Реализация конструкции и программного обеспечения 
устройства, способного собирать заданный ему тип 
конструкции



Задачи

- Анализ имеющихся аналогов;
- Поиск и покупка подходящих датчиков и моторов;
- Создание эскиза устройства и блок-схемы;
- Создание 3D-моделей корпуса и устройства;
- Проектирование принципиальной электротехнической схемы;
- Проектирование алгоритмов работы ПО;
- Изготовление частей корпуса робота;
- Сборка устройства;
- Тестирование робота и отладка ПО.



Роли в команде

Фомин Фёдор – разработка электротехнической схемы, 
создание технической документации, 3D-модели, помощь в 
разработке программы
Васильев Николай – сборка робота, создание UML-диаграмм 
и блок-схемы
Рыбак Данил – сборка робота, создание программы, сбор 
информации



Ход работы

Создание концепции, сбор информации 
(сентябрь-декабрь 2022)

Создание 3D-модели, закупка 
компонентов (декабрь 2022 – январь 
2023)

Создание документации (декабрь 
2022 – февраль 2023)

Сборка робота и устройства 
управления, создание программы 
для устройства управления 
(февраль-март 2023 )

Создание программы для робота, 
тестирование и отладка (март-
апрель 2023)



Оборудование

Аппаратное оборудование
-3D принтер Flying Bear 
Ghost 5

-3D принтер Designer X PRO
-ЧПУ станок

Инструменты
-Шуруповёрт Makita
-Клеевой пистолет
-Паяльная станция



Программное обеспечение
- Arduino IDE 1.7 и 2.0 для 
программирования робота

- Компас 3Д для создания   
3Д-моделей

- Fritzing для создания 
принципиальной схема

- Polygon X и Ultimaker Cura 
для подготовки деталей к 
печати

- programforyou.ru для 
создания блок-схемы



Программный код (Arduino IDE)

Программа робота Программа УУ



3D-модели



Электротехническая схема (Fritzing)

Схема робота Схема УУ



Финансовая часть

Создание прототипа
- 5000 рублей на создание и обработку 

платформы
- 5200 рублей на покупку коллекторных 

моторов
- 5740 рублей на драйвера для шаговых и 

коллекторных моторов
- 3600 рублей на покупку шаговых двигателей
- 7400 рублей на создания устройства 

управления (добавить стоимость пластика)
- 800 рублей на радиопередатчики
- 4900 рублей на покупку Arduino Mega
- 400 рублей на CNC Shield для управления 

шаговыми моторами

Внедрение робота
• Где деньги, Либовски?! Отдайте нам за 

робота деньги!



Спасибо за внимание


