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Концепция

   Разработка интеллектуальной ГИС-навигации  для 
малой авиации и создание автоматизированной 
системы для:

●   повышения безопасности воздушной навигации 
и сокращения аварийности;

●  обеспечения поддержки принятия решений во 
время осуществления полета воздушным судном.



Участники Рынка

● Garmin
● Air Navigation Pro
● AeroTab EFB
● GPS Air Navigator
● Avare и пр. 



Мотивация и Цели
● Рост популярности малой 

авиации у потребителей
● Недостаточная развитость 

инфраструктуры
● Сложные условия навигации
● Ограниченность предложений 

навигационных продуктов на 
рынке 

Цель проекта: Разработка и внедрение системы 
сбора, обработки, анализа и визуализации 
геопространственной информации в целях 
обеспечения навигации воздушных маломерных 
судов.



Принципы Интеллектуальной 
Навигации

● Для построения маршрутов используются реальные 
данные, полученные из разнородных источников, 
обработанные с использованием интеллектуальных 
технологий, математических и статистических 
алгоритмов.

● Маршруты строятся и модифицируются в 
соответствии с требованиями пользователя, 
наблюдаемой обстановкой и возможными 
сценариями развития ситуаций.

● Внедрение ГИС-технологий.



Решаемые Задачи
● Автоматизированная система сбора и анализа 

информации из гетерогенных источников, 
необходимой на этапе планирования полета

● Система поддержки планирования маршрута для 
заданного судна

● Автоматизированная система поддержки принятия 
решений на основе экспертной информации

● Прокладка маршрута на навигационной карте с 
отображением местоположения воздушного судна и с 
учетом особенностей навигации в заданном районе 



Решаемые Задачи
● Отображение на карте других судов, оснащенных 

поставляемым программным обеспечением
● Отображение по запросу свойств объектов на карте
● Отображение на карте метеорологических данных в 

заданном районе



DOG Marine

● Система предназначена для сбора, обработки, 
анализа и визуализации геопространственной 
информации и обеспечивает навигацию 
маломерных судов (например, яхт, катеров). 

● Система реализована в форме интуитивно-
понятного интерфейса и  обладает современным 
дизайном. 

Картографическая справочно-
информационная система навигации 

маломерных судов (DOG Marine)



Архитектура Мобильной ГИС



Функциональность DOG Marine



Интерфейс DOG Marine



Водная Обстановка



Характеристики Судна



Характеристики Судна



Характеристики Судна



Авиационная Обстановка



Характеристики Судна



Характеристики Судна



Характеристики Судна



Характеристики Судна



Метео-Данные (Осадки)



Метео-Данные 
(Температура)



Метео-Данные (Ветер)



Форматы Карт



Форматы Карт



Форматы Карт



Форматы Карт



Задача Маневрирования



Задача Маневрирования



Заключение

ЗАО «СПИИРАН-НТБВТ» обладает необходимым 
опытом и техническими возможностями для 
успешной разработки представленной концепции 
на базе системы DOG Marine.



Спасибо за внимание!
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