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6. Способы преобразования

Можно отметить два пути решения задачи изменения 
положения фигуры относительно плоскостей проекций:

1) изменить положение плоскостей проекций, не изменяя 
положения фигуры – способ замены плоскостей 
проекций;

2) изменить положение фигуры, не меняя положения 
плоскостей проекций – способ вращения вокруг 
проецирующей прямой.



Способ замены плоскостей проекций
Условия преобразования (рис. 20):

1) положение фигуры неизменно;
2) изменяется положение одной из двух плоскостей проекций;
3) новую плоскость проекций располагают перпендикулярно оставшейся 

плоскости проекций; 
4) положение новой плоскости проекций может быть задано или выбрано.
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Построение профильной проекции точки (фигуры) есть также 
использование способа замены плоскостей проекций (рис. 21)
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Метрические задачи, решаемые способом 
замены плоскостей проекций

Задача 1. Определить длину отрезка.
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Задача 3. 
Преобразовать 
плоскость общего 
положения в 
проецирующую. 
Определить угол 
наклона плоскости к 
горизонтальной 
плоскости проекций.
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 Преобразовать плоскость 
общего положения   в 
плоскость уровня.
Определить истинный вид 
∆ ABC.
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Задачи к разделу

СПОСОБ ЗАМЕНЫ 

ПЛОСКОСТЕЙ ПРОЕКЦИЙ



Задача к разделу. Способ замены плоскостей проекций (стр. 29)
1. Определить расстояние от точки А до плоскости треугольника BCD, применив 
способ замены плоскостей проекций. 
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