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1. Жұдырықшалы механизмдерді  жіктеу

б) в)

1

а)

2

е
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е)д)
− жазық  табанды (а, е), шығыршықты (роликті)  итергіштерімен (б, в, д, г) 
− ілгерлемелі (а, б, в), теңселу (е, д) жəне  кұрделі 
− с эксцентриситетпен (в)
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2. Жұдырықшалы механизмнің кинематикалық талдауы
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- көтерілу

- жоғарғы жағдайы 

- төмен түсуі

- төменгі жағдайы 
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2. Итергіштің қозғалыс заңы
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0
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қатты соққымен жұмсақ соққымен соққысыз  

Итергіш қозғалыс заңын таңдағанда :  
-  Механизмнің тағайындалуы кажет, яғни технологияның көрсеткіштеріне  байланысты

- механизмнің габариты кіші, 
- ПƏК жоғары болуы керек 

79


