
Автоматизація контролю працездатності серверів на базі 
Arduino

Виконав:

Бохвалов І.А.

Науковий керівник:

Демська Н.П.

МІНІСТЕРСТВО ОСВІТИ І НАУКИ УКРАЇНИ
ХАРКІВСЬКИЙ НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ 

РАДІОЕЛЕКТРОНІКИ
КАФЕДРА КОМП’ЮТЕРНО-ІНТЕГРОВАНИХ 

ТЕХНОЛОГІЙ,
АВТОМАТИЗАЦІЇ ТА МЕХАТРОНІКИ



Мета та задачі роботи
Мета роботи – розробка модулю автоматизованого 
контролю та моніторингу працездатності серверів на базі 
Arduino.

Основні задачі:
- Провести аналіз сучасних серверів та методів 
віддаленого відновлення працездатності;

- Обрати апаратне забезпечення для реалізації системи
- Розрахувати продуктивність мережі;
- Розробити алгоритм роботи системи та структурну схему 
взаємодії компонентів;

- Розробити алгоритм роботи програми;
- Обгрунтувати вибір програмного середовища;
- Розробити програмну частину.



• Дистанційні перемикачі 
електроживлення

• KVM-over-IP у 
поєднанні з 
інтелектуальними ДБЖ

Аналіз методів дистанційного 
відновлення працездатності 

серверів



• Arduino UNO

• Ethernet module 

W5100

• 4 Relay Module

Апаратне забезпечення



• Розрахунок максимально допустимої відстані Smax м, між найбільш 

віддаленими робочими станціями локальної мережі:

• де E
n, min  

– мінімальна довжина пакету кадру;

• V
k
 – швидкість предачі данних в передавальному середовищі мережі 1000 

Мбіт/с;

• V
c
 – швидкість поширення сигналу в передавальному середовищі, м/c.

•Максимально допустима відстань між робочою станцією, комутуючим 

обладнанням та системою моніторингу і контролю працездатності серверів 
становить 52,28 м. Цей показник задовольняє всі параметри розташування 
компонентів серверної системи у єдиному, спеціальному приміщенні.

Розрахунок продуктивності 
мережі



Схема взаємодії компонентів 
системи



Алгоритм роботи програми



Алгоритм роботи програми



Алгоритм роботи програми



Алгоритм роботи програми



Алгоритм роботи програми



Програмне середовище Arduino 

IDE



Веб-інтерфейс



Висновки
Розроблене рішення дозволяє виконувати 
автоматичний моніторинг та контроль працездатності 
серверів, комп’ютерних систем, або будь-якого 
мережевого устаткування. Має можливість ручного 
керування, контролю та аналізу часу роботи з 
останнього перезавантаження системи. 

Контроль реалізовано за допомогою веб-інтерфейсу 
з можливістю віддаленого підключення до системи з 
будь-якої точки земного шару за допомогою мережі 
інтернет. В ході розробки та тестування системи 
було мінімізовано виникнення випадкових 
спрацювань. 



Розробка макету


