






























Общий подход к составлению алгоритма  решения задач:
1  Проводят анализ заданных поверхностей по способу их 
расположения относительно плоскостей проекций.
2  Определяют характерные точки, принадлежащие линии 
пересечения;
3  Для определения промежуточных точек определяют область 
проведения концентрических сфер, которые находятся между 
сферами (Rmax, Rmin), при этом:
• Rmax – радиус сферы, равный расстоянию от центра проведения 
сферы до самой удаленной характерной точки линии пересечения;
• Rmin – радиус сферы, которая касается одной пересекаемой 
поверхности и одновременно пересекает другую поверхность.
4  Соединяют полученные точки плавной  кривой линией.
5  Определяют видимость линии пересечения и поверхностей.

Б. Метод концентрических сфер-посредников



a) б) в)

Сфера с центром в точке O пересечения осей двух поверхностей вращения будет 
соосна с каждой из этих поверхностей и пересечет их по окружностям l и m.




































