
5.5 Тестовый контроль программно-аппаратных 
модулей для измерительно-вычислительных 

комплексов





(5.1)

(5.2)

См. п. 3.2 Математическое моделирование БИНС 
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Рис. П. 2.2 - Результаты тестового контроля 
исправного ПАМ


