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Гарвардская архитектура
микроконтроллера К1921ВК01Т 2



Структура процессорного ядра 
Cortex-M4 3



Структурная схема микроконтроллера
К1921ВК01Т 4



Основные технические данные 
микроконтроллера К1921ВК01Т 
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✔ Производительность до 125 MIPS (миллионов инструкций в секунду);
✔ Встроенная FLASH-память программ емкостью 1 Мбайт; 
✔ Встроенное статическое ОЗУ (RAM) емкостью 192 Кбайта; 
✔ Дополнительная FLASH-память данных объёмом 64 Кбайта;
✔ Возможность расширения памяти - контроллер внешней памяти (SRAM, 

PROM, NOR Flash); 
✔ 32-канальный контроллер прямого доступа к памяти (DMA); 
✔ Система сброса и сторожевой таймер (Watchdog); 
✔ Часы реального времени (Real Time Clock) с батарейным питанием; 
✔ Синтезатор таковой частоты микроконтроллера (PLL); 
✔ Двенадцать 2-канальных 12-разрядных АЦП с дополнительным 

встроенным датчиком температуры (T-Sensor) для контроля 
температурного режима собственно микроконтроллера;

✔ Восемнадцать модулей ШИМ (PWM) или девять двухканальных модулей 
с комплиментарными выходами, из которых шесть могут работать в 
режиме «высокого» разрешения (HRPWM);

✔ Шесть модулей захвата/сравнения (CAP); 



Основные технические данные 
микроконтроллера К1921ВК01Т 
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✔ Три аналоговых компаратора  
✔ Три 32-битных таймера общего назначения; 
✔ Два порта CAN 2.0b; 
✔ Два интерфейса I2C, с поддержкой режима High Speed (более 1 МГц); 
✔ Два квадратурных декодера (enhanced Quadrature Encoded Pulse - eQEP) 

для обработки сигналов импульсных датчиков положения ротора и 
исполнительного органа в высокопроизводительных системах 
позиционирования и слежения (определение положения, направления и 
скорости вращения); 

✔ Четыре порта синхронного периферийного интерфейса SPI; 
✔ Четыре модуля коммуникационного интерфейса SCI (UART); 
✔ Интерфейс USB 2.0 Device /Host с физическим уровнем PHY; 
✔ Интерфейс Ethernet 10/100 Мбит/с с интерфейсом MII; 
✔ Отладочный интерфейс (JTAG и ARM Serial Wire Debug (SWD)); 
✔ Не менее 88 выводов портов ввода/вывод общего назначения (GPIO), 

раздельно программируемых и мультиплексированных со спец-
функциями периферийных устройств. 



Программная модель процессора 
Cortex-M
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Порядок расположения
данных в памяти 
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Унифицированная карта памяти 9



Основные способы адресации

Режим прямой адресации – Direct Addressing Mode 

Режим стековой адресации – Stack Addressing Mode

Режим косвенной адресации – Indirect Addressing Mode  

Режим регистровой адресации – Register Addressing 
Mode
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Регистры окружения ЦПУ 11



Регистры окружения ЦПУ 12



Регистры статуса программы PSR 13



Флаги результатов операций в ЦПУ. 14



Стек. Запись и извлечение данных. 15


