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ГЛОБАЛЬНА ПРОБЛЕМА



ВИРОБЛЕННЯ РІШЕНЬ НА ОСНОВІ 
МАТЕМАТИЧНОЇ МОДЕЛІ



ВИРОБЛЕННЯ РІШЕНЬ НА ОСНОВІ 
ІМІТАЦІЙНОЇ МОДЕЛІ



ВИРОБЛЕННЯ РІШЕНЬ НА ОСНОВІ 
ЕКСПЕРТНОЇ МОДЕЛІ



Математичне програмування  –
 
   науковий напрямок, присвячений 

розробці та дослідженню чисельних 
методів розв’язання екстремальних 
(оптимізаційних) задач.



Леонард Эйлер (1707-1783).
Гражданин Швейцарии, 

автор 800 научных работ.
Академик Петербургской АН (1731-1741).

Академик Берлинской АН (1741-1766).

«В мире не происходит ничего, в 
чем не был бы виден смысл какого-

либо максимума или минимума»



Метою викладання дисципліни є 
формування теоретичної бази знань та 

практичних навичок застосування 
методів математичного програмування 

для розв’язання задач прийняття 
проектних та управлінських рішень в 

реальних економічних, організаційних і 
виробничих системах. 



Студент повинен знати:

● теоретичні основи математичного програмування; 
● принципи побудови математичних моделей задач прийняття 

проектних та управлінських рішень; 
● основні методи і алгоритми лінійного, нелінійного, 

цілочисельного, дискретного, динамічного програмування; 

Студент повинен вміти:

● будувати математичні моделі задач прийняття проектних та 
управлінських рішень; 

● визначати, до якого класу задач математичного програмування 
належить формалізована функціональна задача; 

● вибирати для її розв’язання відповідний метод і алгоритм 
оптимізації; 

● розробляти схеми алгоритмів розв’язання задач оптимізації; 
● застосовувати існуючі уніфіковані програмні засоби розв’язання 

оптимізаційних задач; 
● аналізувати та інтерпретувати результати розв’язання 

функціональних задач. 
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Тема 1. ОСНОВНІ ПОНЯТТЯ ТА 
ВИЗНАЧЕННЯ

1.1 Області застосування методів оптимізації
1.2 Загальна постановка ЗМП
Критеріальна (цільова) функція:
                                        (1)
Система обмежень:
                                                 (2)
                                          (3)
Умови:

, 



Приклад побудови математичної моделі ЗПР (1)



Приклад побудови математичної моделі ЗПР (2)



1.3 Класифікація ЗМП
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1.4 Терміни та визначення

1.4.1 Допустимість 

1.4.2 Область допустимих розв’язків  (ОДР)

1.4.3 Оптимальність

1.4.4 Унімодальні та мультимодальні функції
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Рис.1.5











Рис.1.6



Тема 2. ЛІНІЙНЕ ПРОГРАМУВАННЯ















Область допустимих рішень:

Рис. 1.7





Рис. 1.8





Висновки:

1. Область допустимих рішень ЗЛП – опуклий 
багатогранник.

     (Опорні точки. Опорні рішення.)
2. У кожній опорній точці                змінних дорівнює 

нулю.
3. Оптимальне рішення ЗЛП знаходиться на границі 

ОДР: у вершині або на грані багатогранника, 
найбільш віддаленої від початку координат у 
напрямку спадання значень функції      .



Рис. 1.9

















Приклад
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Схема алгоритму аналізу підмножини варіантів 



ФУНКЦІЇ БЛОКІВ







ФУНКЦІЇ БЛОКІВ (1)



ФУНКЦІЇ БЛОКІВ (2)







































4.1 Метод дихотомії











4.3 Метод однократної інтерполяції (метод ДСК)













4.4 Метод багаторазової інтерполяції (метод Пауелла)


















































































