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Мехатроника — это область науки и техники, посвященная созданию и эксплуатации машин и 
систем с компьютерным управлением движением, которая базируется на знаниях в области механики, 
электроники и микропроцессорной техники, информатики и компьютерного управления движением 
машин и агрегатов.

Мехатронная система — совокупность 
нескольких мехатронных модулей и узлов, 
синергетически связанных между собой, 
для выполнения конкретной 
функциональной задачи.



Составные части мехатронной системы



Сферы применения мехатронных систем
• Автомобилестроение (антиблокировочные устройства тормозов, автоматические 

коробки передач);
• Авиационная и космическая техника, военная техника, машины для спецслужб 

(робот-сапер);
• Бытовая и офисная техника, фото- и видеотехника, полиграфические машины;
• Железнодорожный транспорт (системы контроля и стабилизации движения поезда);
• Интеллектуальные машины для пищевой и мясомолочной промышленности;
• Интеллектуальные устройства для шоу-индустрии и аттракционов;
• Контрольно-измерительные устройства;
• Лифтовое и складское оборудование, автоматические двери в отелях и аэропортах;
• Микромашины (для биотехнологии, средств связи и телекоммуникации);
• Медицинское и спортивное оборудование (биоэлектрические протезы для 

инвалидов);
• Нетрадиционные транспортные средства (электромобили, электровелосипеды, 

инвалидные коляски);
• Периферийные устройства компьютеров;
• Робототехника (промышленная и специальная);
• Станкостроение и оборудование для автоматизации технологических процессов в 

машиностроении;
• Тренажеры для подготовки операторов сложных технических систем и пилотов.



Медицина
Роботы для выполнения движений 

конечностей в суставах

Робот швейцарской фирмы “Lokomat”



Роботы для выполнения манипуляций на мягких 
тканях (роботы для массажа)



Активные биоуправляемые протезы верхних и нижних конечностей





Машины для спецслужб 
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