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Автоматты басқарудың 
математикалық моделдері 
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Регулятордың K коэффициентінің əр түрлі мəндеріне 
сəйкес жұмысы келесі суретте көрсетілген. 
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Бастапқы нөл шарты болғанда түзу сызықты 
объектінің шығысының кескіндемесі оның кірісінің 
кескіндемесі мен беріліс теңдеуінің көбейтіндісіне тең 
болады. 

Ал (19)  формуладан шығатын негізгі тұжырым: 
беріліс функциясы кіріс пен шығыстың бастапқы нөл 
шартына сəйкес  Лаплас кескіндемелерінің қатысына 
тең.
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