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8. Способы преобразования

Можно отметить два пути решения задачи изменения 
положения фигуры относительно плоскостей проекций:

1) изменить положение плоскостей проекций, не изменяя 
положения фигуры – способ замены плоскостей 
проекций;

2) изменить положение фигуры, не меняя положения 
плоскостей проекций – способ плоскопараллельного 
перемещения относительно плоскостей проекций.



Способ замены плоскостей проекций
Условия преобразования (рис. 39):

1) положение фигуры неизменно;
2) изменяется положение одной из двух плоскостей проекций;
3) новую плоскость проекций располагают перпендикулярно оставшейся 

плоскости проекций; 
4) положение новой плоскости проекций может быть задано или выбрано.
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Построение профильной проекции точки (фигуры) есть также 
использование способа замены плоскостей проекций (рис. 40)
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Примеры задач,
 решаемых способом замены 

плоскостей проекций



Задача 1. Определить длину отрезка и углы наклона отрезка к 
плоскостям проекций.



Задача 1. Определить длину отрезка и углы наклона отрезка к 
плоскостям проекций.



Задача 1. Определить длину отрезка и углы наклона отрезка к 
плоскостям проекций.



Задача 1. Определить длину отрезка и углы наклона отрезка к 
плоскостям проекций.



Задача 1. Определить длину отрезка и углы наклона отрезка к 
плоскостям проекций.



Задача 1. Определить длину отрезка и углы наклона отрезка к 
плоскостям проекций.



Задача 1. Определить длину отрезка и углы наклона отрезка к 
плоскостям проекций.



Задача 1. Определить длину отрезка и углы наклона отрезка к 
плоскостям проекций.



Задача 1. Определить длину отрезка и углы наклона отрезка к 
плоскостям проекций.



Задача 1. Определить длину отрезка и углы наклона отрезка к 
плоскостям проекций.



Задача 1. Определить длину отрезка и углы наклона отрезка к 
плоскостям проекций.



Задача 1. Определить длину отрезка и углы наклона отрезка к 
плоскостям проекций.



Задача 1. Определить длину отрезка и углы наклона отрезка к 
плоскостям проекций.



Задача 1. Определить длину отрезка и углы наклона отрезка к 
плоскостям проекций.



Задача 1. Определить длину отрезка и углы наклона отрезка к 
плоскостям проекций.



Задача 1. Определить длину отрезка и углы наклона отрезка к 
плоскостям проекций.



Задача 1. Определить длину отрезка и углы наклона отрезка к 
плоскостям проекций.



Задача 2.  Преобразовать прямую общего положения в 
проецирующую



Задача 2.  Преобразовать прямую общего положения в 
проецирующую



Задача 2.  Преобразовать прямую общего положения в 
проецирующую



Задача 2.  Преобразовать прямую общего положения в 
проецирующую



Задача 2.  Преобразовать прямую общего положения в 
проецирующую



Задача 2.  Преобразовать прямую общего положения в 
проецирующую



Задача 2.  Преобразовать прямую общего положения в 
проецирующую



Задача 2.  Преобразовать прямую общего положения в 
проецирующую



Задача 2.  Преобразовать прямую общего положения в 
проецирующую



Задача 2.  Преобразовать прямую общего положения в 
проецирующую



Задача 3. 
Преобразовать 
плоскость общего 
положения в 
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Задача 4. 
 Преобразовать плоскость 
общего положения   в 
плоскость уровня.
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Способ плоскопараллельного перемещения 
относительно плоскостей проекций

Условия преобразования (рис. 41):
1)  положение плоскостей проекций неизменно;
2)  изменяется положение фигуры - все точки фигуры движутся в

     плоскостях, параллельных плоскости проекций.
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Определение углов

• Определение углов между прямыми.
• Определение угла между прямой и 

плоскостью.
• Определение угла между плоскостями.
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Определение угла между прямой и плоскостью 
(рис. 44)

φº = 90 - ψº
Определяем угол ψº  между 
прямой и перпендикуляром к 
плоскости. Угол ψº является 
дополнительным до 90º к 
искомому углу φº.



Определение угла между плоскостями 
(рис. 45)

φº = 180 - ψº
Определяем угол ψº между перпендикулярами, опущенными из 
произвольной точки К на плоскости α и β. Угол ψº является 
дополнительным до 180º к искомому углу φº.
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