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представляет выставку



То, что сегодня наука, -

             завтра техника.

Эдвард Теллер



Роботы для дела:            
восстание машин                 
отменяется

    Ро́бот (чеш. robot, от robota — «подневольный труд») 
— автоматическое устройство, предназначенное для 
осуществления различного рода механических операций, 
которое действует по заранее заложенной программе.
    Робот обычно получает информацию о состоянии 
окружающего пространства посредством датчиков и 
может самостоятельно осуществлять производственные и 
иные операции, частично или полностью заменяя труд 
человека. При этом робот может как иметь связь с 
оператором, так и действовать автономно, в соответствии 
с заложенной программой.
    Назначения роботов могут быть самыми 
разнообразными: от увеселительных и прикладных и до 
сугубо производственных. Внешний вид роботов также 
может быть каким угодно, хотя нередко в конструкциях 
узлов заимствуют элементы анатомии различных живых 
существ.
     В информационных технологиях «роботами» также 
называют некоторые автономно действующие 
программы, например, боты или поисковые роботы.

Панишев А.
   Роботы для дела: восстание машин 
отменяется / А. Панишев
// PC MAGAZINE/ RE. Персональный 
компьютер сегодня. - 2018. - № 1/2. - C. 34-41.

  Яблоков М.

   Возможности искусственного интеллекта 
/ М. Яблоков// Инженер. - 2018. - № 5. - C. 
2-4. 



    После успешных испытаний, прошедших в конце 2016 года, FEDOR 
был показан широкой публике. Прототип должен стать 
основателем целой династии антропоморфных роботов, которые 
освоят множество опасных и сложных профессий мира людей. 
А некоторые его потомки отправятся и в космос. 
   «Настоящим, живым мальчиком» никакой робот, конечно, 
не станет. И это к лучшему: не нуждаясь ни в кислороде, ни в тепле, 
не боясь жары, вакуума и радиации, не требуя обеденного 
перерыва или выходного, андроиды смогут стать помощниками, 
готовыми отправиться туда, где для людей слишком опасно или 
просто тяжело.
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Промышленные 
роботы

    Отражен опыт создания и применения роботизированных 
технологических комплексов, предназначенных для автоматизации 
процессов изготовления изделий. Приведены примеры применения 
промышленных роботов для автоматизации различных операций  в 
машиностроении: от заготовительного производства до сборки. 
Рассмотрены вопросы проектирования комплексов, выбора 
комплектующего оборудования и оснастки, компоновки комплексов 
для различных видов производства, оценки экономической 
эффективности промышленных роботов. Описаны варианты 
структурной организации роботизированных комплексов и гибких 
производственных систем.       
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На ММК разработан первый программный робот 
RPA

     В Группе ПАО «ММК» разработан первый программный робот, позволяющий 
выполнять действия реального человека при работе за компьютером.
     Робот создан специалистами Центра компетенций RPA и инноваций ООО «ММК-
Информсервис» (общество Группы ММК) на базе инновационной технологии RPA (Robotic 
Process Automation).
     Программный робот разработан для организации эффективного взаимодействия 
коммерческой дирекции ММК комбината с поставщиками металлолома – и уже внедрен в 
промышленную эксплуатацию. Он обрабатывает входящую электронную почту от 
поставщиков, выполняет поиск по базам РЖД для проверки статуса отправки грузовых 
вагонов в адрес ПАО «ММК», информирует специалистов коммерческой дирекции о 
результатах проверки, формирует отчеты для профильных служб ПАО «ММК». Программа 
успешно справляется с поставленными задачами, минимизируя время выполнения 
операций, а также исключая ошибки, связанные с человеческим фактором.
     Главной задачей Центра компетенций RPA и инноваций ООО «ММК-Информсервис», 
разработавшего продукт, является проектирование и внедрение программных роботов, 
позволяющих максимально эффективно выполнять рутинные бизнес-операции, 
высвобождая при этом время профильных специалистов для решения более сложных, 
требующих опыта и творческого подхода задач.
      Один из приоритетов развития Центра – дальнейшее повышение эффективности работы 
подразделений ММК за счет внедрения программных роботов и максимальное вовлечение 
сотрудников комбината в процесс роботизации. Мировой опыт использования роботизации 
бизнес-процессов с применением технологии RPA показывает высокую эффективность этого 
инструмента на пути цифровой трансформации бизнеса, лежащей в основе концепции 
«Индустрия 4.0» – одного из ключевых направлений стратегического развития ПАО «ММК».
       С целью массового применения технологии RPA в Группе ПАО «ММК» в сентябре 2018 
года стартовал проект по проведению диагностики бизнес-процессов комбината. Проект 
реализуется совместно с компанией PwC («ПрайсвотерхаусКуперс»).                              
https://mmk-portal.mmk.ru/
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     Описаны конструкции и даны 
рекомендации по применению
Захватных устройств, 
различающихся по принципу 
действия и предназначенных для 
комплектования промышленных 
роботов и манипуляторов с ручным 
управлением. Приведена 
классификация захватных 
устройств, представлены 
конкретные примеры конструкций 
захватных устройств и 
кинематических схем. Приведены 
примеры конструкций и 
применения технологических 
головок промышленных роботов-
устройств и инструментов, 
обеспечивающих выполнение 
роботами основных 
технологических операций: сборки, 
зачистки, сварки, окраски и т.п. 



Роботы рулят

Робот-парусник впервые 
пересек Атлантику

      Двухметровая парусная 
лодка, управляемая современной 
автоматикой, стартовав в начале лета 
с Ньюфаундленда, достигла берега 
Ирландии, став первым парусным 
роботом, которому удалось такое 
плавание.
      Достигнутый успех показывает, что 
автоматические корабли входят 
в нашу жизнь со страниц 
фантастических романов. Очень 
вероятно, что профессия «моряк» 
в ближайшие десятилетия станет 
редкой.



Мой бот художник 
и поэт

Робот, печатающий 
и рисующий на песке

     Современные технологии 
позволяют создавать роботов даже 
изобретателям, не имеющим 
корпоративных или заводских 
ресурсов. Например, можно создать 
вот такого робота, печатающего 
на песке.
     Робот создан испанским 
изобретателем Айвеном Мирандой. 
Текст, созданный роботом, выглядит 
как растровый шрифт из 1960-х 
и 1970-х годов. Миранда использовал 
линейный приводной механизм 
на больших колесах, который 
медленно двигается по одной 
колонке за раз. Он пишет 
вертикально, делая углубления 
в песке.

Робот, который умеет 

танцевать под музыку 
 В Федеральной высшей 

технической школе Цюриха 
создали робота, который может 
анализировать музыку 
в реальном времени и танцевать 
в ритм.
Программное обеспечение 
позволяет роботу анализировать 
количество ударов в минуту 
и создавать движения, 
отвечающие этим скоростям, 
а потом еще и проверять 
соответствуют ли движения 
музыке, звучащей прямо сейчас. 
Робот даже может менять 
движения, когда разные песни 
проигрываются непосредственно 
друг за другом. Правда, 
с разнообразием танцев у ANYmal 
пока проблемы.
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Что же еще они могут?

  Новые казармы: бетонные бараки, 
построенные роботами

 В 2016 году командующий морской пехотой 
Роберт Неллер сказал, что роботы должны 
делать для корпуса всю «скучную, опасную 
и грязную» работу. В результате военные 
обратились в Военной научно-
исследовательский центр при армии США 
и спустя два года получили самый большой 
в мире 3D-принтер, работающий с бетоном. 
Пехотинцы напечатали здание площадью 47 
квадратных метров за 40 часов, используя 
компьютер десятилетней давности, 
дизайнерские файлы и принтер. Военным 
понадобилось только подготовить бетон 
и загрузить его в машину, впрочем, пехотинцы 
считают, что и это можно поручить роботам. Если 
весь процесс будет автоматизирован, тогда 
на него уйдет лишь 24 часа.
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«Посмотрите, как люди жили раньше и как они живут 

сейчас. Раньше все боялись хищных зверей. Сегодня за 

ними наблюдают в зоопарках. Люди боялись голода, они 

были вынуждены заниматься тяжёлым и неблагодарным 

трудом. Сегодня эти задачи выполняют роботы и 

компьютеры. У человека появляется всё больше и больше 

свободного времени, чтобы думать. А когда человек 

думает, он задаёт себе вопросы.»

Бернар Вербер «Империя ангелов»
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