
Автоматизация 
технологических процессов

Модуль 2. Лекция 3. Инженерные методы 
синтеза систем автоматического 
регулирования в технологических установках
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План
1. Контур регулирования 
2. Возмущающие воздействия и выбор 

способа управления  технологическими 
установками

3. Выбор закона регулирования
4. Формирование структуры систем 

регулирования
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Регулирующий контур представляет собой совокупность 
управляемого объекта и измерительно-управляющей аппаратуры 
– регулятора
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Возмущения – это образовавшиеся в результате 
естественного функционирования ТП 
однородные потоки вещества или энергии, 
непосредственно влияющие на состояние 
управляемой величины

Нагрузка – те потоки, которые порождены 
функционированием технологического процесса

Помехи или потери – это остальные потоки
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Система программного управления – автоматическая 
система, основной задачей которой является отработка 
заранее  заданной программы
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Случайные (стохастические) функции 
времени fв(t)
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3. Определение принципов и 
законов регулирования

Основное условие выбора – 
соотношение запаздывания регулирующего 

воздействия к постоянной времени ОУ:



Структура САР :
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