PyneBoe ynpaeneHune

[MpeaHasHa4yeHo Ans usmMeHeHus
HanpaBreHnsa OBMKEHNS aBToMODKUNS
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TpeboBaHuS

ObecneyeHne BbICOKOW MaHEBPEHHOCTU
IlerkocTb 1 yoobCcTBO yrnpaBrneHus

CooTBeTCTBME paanyca NoBopoTa yrnpasnsoLemy
BO3OENCTBUIO BOOUTENS

Bbicokas HaaeXXHOCTb

MunHnmanbHoe DOKOBOE CKOJTbXKXEHUE KOrlec npu
NOBOPOTE aBTOMODOUNS

KuHemaTtuyeckasa corfiacoBaHHOCTb C NOABECKOMN.
CTabununsaums ynpaensemMbix Kosnec
MuHMManbHbie BUOpauun n oTCyTCTBUE aBTOKONebaHum



Cnocobbl NoBOpOTa aBTOMOOUSA
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Cxema rnoBopoTa
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Puc. 187. Cxema noBopoTa aBTOMO- Puc. 186. Cxema nosopora aBToMoGu-
OuJIsT C >KECTKHMH KOJIeCaMH Jsl C 3JACTHYHBIMH IHHHAMH



CxeMbl pyneBbIX YNpaBleHU

- Puc. 9. CxeMb! pyneBbIX ynpaBaennii aBToOMO-
Ouneit ¢ YNpPaBAdeMBIMM KOJICCAMH OAHOM
nepegHe# ocu:
g — ¢ 3anMell Hepa3spe3HOi Tpaneumeld; 6 — ¢
Pa3pe3HON Tpaneuueil H MAATHUKOBLIM DhF
x) yaromM; 6 — C DecYHLIM DYNCBLIM MCXAHH3-
MOM; 2 — C pa3pe3Hoil Tpaneomeil ¢ AByMA
MARTHHKOBBIMH PHIYaraMi; O — ¢ DAcWICHSHHELIM DYJICBHIM BallOM; € — C NEepe/Heit Hepaspes-
HOit Tpameumeil; » — C pa3pe3Hoil TpanemyeR ¥ ABYMs MaITHHKOBBIMU phIYAraMH, HANpaB/ICH-
HLIMH Ha3a[l; 7 — C pa3pe3Hoil TpaneuMeil H OAHUM MAATHHKOBBIM pHYarom; ¥ — ¢ Repa’pPe3Hoit
TpaneuMelt ¥ OOLEMHCHHEM DYNEBHIM YCHNHTEIEM; K — C Hepa3pe3Hoii Tpaneuuell ¥ pa3acnt-
HEIM DYJIEBEIM YCHIIHTEIIEM




Puc. 12. Cxema pyneBoro ynpasieRdst %eTePeXOCEON0 aBTOMOGHIA ¢ yNpanasieMbiMHM KOACSCAMMH
¢ — KpailHuX ocell; 06— Bcemn; I — pynepad nepefaya; 2 — pacupefieNIATent; 3 — IAIHHID Y CH-
IMTeNs PYNEBOTO YRpapAeHHA; 4 — pynesoe xoneco; Su 11 — penykropu; 6 — aMOPIM3aTOD:;
7 — wunmaRp yowrmmrens; 8 B9 — MAPORUNMBAPE GNOKAPOBOYHOrO yoTpoilctea; 10 — Kapan-

Has mepe/iaya . 31



Pabo4nn npouecc
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Pabo4unn npouecc

JlerkoBble aBTOMOOUNU

H <180 (20 )  mu=150..200

[ py30oBLle aBTOMOOUIN

H, <238 (120 ) mpu=200..300
Upy =Uplhpy s Upr, =0,9...1,2 (2,0)

u, =15..20 (20...25)

1, =0,70...0,85



CornacoBaHne KMHEeMaTUKU U CUSb
B PyJieBOM YyIlipaBJIEHNWA




Pynesou npueoa

a) 6)
Prc. 190. K BHOOpY YIVIOB HAKJIOHA pPHIYaroB
PYJIEBOH TpaNeluu:

a 1 0 — COOTBETCTBEHHO NIPH 3alHEM M NepeHeM pac-
NOJIOXKEHUSAX pPYJIeBOH Tpaneunn



ciga,, —ciga, =

~| %

m-cos(0 +a,)
o, =0+arcitg : —
B'—m-sin(0+o)
m+2B'sin@ —2msin® 6 — B'sin (0 + )

\/B'z +m* —2B'msin(6 +a,)

—arcsin



PyneBklie ynpaBrneHus
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Pynesoe ynpasneHne HONDA
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|Bild 92020: Mechanische Vierradlenkung System | Honda |
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Bild 92021: Vierradlenkung beim Durchfahren einer Linkskurve - Die Hinterradlenkung -
der Lenkausschlag ist auf maximal 1,5° limitiert - arbeitet mit zwei Druckkreisen: Ober der
Servolelkung der Vorderrader wird der Steusrschieber fiir die Hinterradlenkung betatigt,
eine geschwindigkeitsabhangige, vom Hinterradantrieb aktivierte Olpumpe liefert den
Druck for die Lenkbawegung.
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